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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมการวัดคุม 
หลักสูตรปรับปรุง  พ.ศ. 2559 

 
ชื่อสถาบันอุดมศึกษา   สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 
คณะ     คณะวิศวกรรมศาสตร  
ภาควิชา   วิศวกรรมการวัดและควบคุม 
 

หมวดที ่1 ขอมูลทั่วไป 
 

1. ชื่อหลักสูตร 
ภาษาไทย :   วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมการวัดคุม 
ภาษาอังกฤษ :   Bachelor of Engineering Program in Instrumentation Engineering  
                             

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา  
ชื่อเต็ม (ไทย) :  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมการวัดคุม)  
    (อังกฤษ) :  Bachelor of Engineering (Instrumentation Engineering)  
ชื่อยอ (ไทย) :   วศ.บ. (วิศวกรรมการวัดคุม) 
   (อังกฤษ) :  B.Eng. (Instrumentation Engineering) 
 

3. วิชาเอกหรือความเชี่ยวชาญเฉพาะของหลักสูตร  
 เปนหลักสูตรที่เกี่ยวกับการนําความรูพื้นฐานทางดานวิศวกรรมไฟฟา คณิตศาสตร และวิทยาศาสตร 
รวมถึงตองสามารถประยุกตความรูดานเทคโนโลยีตางๆ เขาดวยกัน  โดยเฉพาะองคความรูทางดานการวัด 
เครื่องมือวัด และระบบควบคุม    องคความรูที่เกี่ยวเนื่องกับคณิตศาสตรประยุกต อิเล็กทรอนิกส คอมพิวเตอร 
และระบบจําลอง องคความรูที่เกี่ยวเนื่องในดานกลศาสตร องคความรูที่เกี่ยวเนื่องกับการบริหารจัดการระบบ
การวัดคุม รวมไปถึงความปลอดภัยในงานวิศวกรรม เพื่อใหเกิดความคิดสรางสรรคที่จะสามารถนําองคความรู
ทั้งหมดไปแกปญหาจริงได นอกจากนี้วิศวกรการวัดคุมตองมีสํานึกในความรับผิดชอบตอสังคม  มีวินัย  
จรรยาบรรณ  คุณธรรมและจริยธรรมที่ดีงาม 

 
4. จํานวนหนวยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 

 147  หนวยกิต 
 

5. รูปแบบของหลักสูตร 
5.1. รูปแบบ 
      หลักสูตรปริญญาตรี 4 ป  

 หลักสูตรปริญญาตรี 5 ป 
 อื่น ๆ   
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5.2. ประเภทของหลักสูตร 
      หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ    

5.3. ภาษาที่ใช  
 หลักสูตรจัดการศึกษาเปนภาษาไทยและภาษาตางประเทศ (ภาษาอังกฤษ) 

5.4.  การรับเขาศึกษา  
 รับนักศึกษาไทยและนักศึกษาตางชาติที่สามารถสื่อสารดวยภาษาไทยไดเปนอยางด ี

5.5. ความรวมมือกับสถาบันอื่น 
       เปนหลักสูตรของสถาบันโดยเฉพาะ 
5.6. การใหปริญญาแกผูสําเร็จการศึกษา  

 ใหปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 
 

6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัต ิ/ เห็นชอบหลักสูตร พ.ศ.  
 หลักสูตรใหม      กําหนดเปดสอนเดือน......................................พ.ศ. ....................... 

ไดพิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการสภาวิชาการ  ครั้งที่ ............/............. 
เมื่อวันที.่.................. เดือน............................. พ.ศ. ...................... 
ไดรับอนุมัต/ิเห็นชอบหลักสูตรจากสภาสถาบัน ในการประชุมครั้งที่ .................... 
เมื่อวันที.่.................. เดือน............................. พ.ศ. ...................... 

 หลักสูตรปรับปรุง      กําหนดเปดสอนเดือน......................................พ.ศ. .......................         
ไดพิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการสภาวิชาการ  ครั้งที่ ............/............. 
เมื่อวันที.่.................. เดือน............................. พ.ศ. ...................... 
ไดรับอนุมัต/ิเห็นชอบหลักสูตรจากสภาสถาบันในการประชุมครั้งท่ี .................... 
เมื่อวันที.่.................. เดือน............................. พ.ศ. ...................... 

 รับรองหลักสูตรโดย สภาวิศวกร  
เมื่อวันที.่.................. เดือน............................. พ.ศ. ...................... 
 

7. ความพรอมในการเผยแพรหลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน 
หลักสูตรมีความพรอมเผยแพรคุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแหงชาติ 

ในปการศึกษา 2562 
 

8. อาชีพท่ีสามารถประกอบไดหลังสําเร็จการศึกษา 
1) วิศวกรระบบวัดคุม 
2) วิศวกรระบบควบคุม 
3) วิศวกรโรงงาน 
4) วิศวกรโครงการ 
5) วิศวกรที่ปรึกษา 
6) วิศวกรออกแบบ 
7) ผูรับเหมางานระบบ 
8) ประกอบธุรกิจสวนตัว    
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9. ชื่อ นามสกุล เลขประจําตัวประชาชน ตําแหนง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร 
ชื่อ-สกุล 

(ระบุตําแหนงทางวิชาการ) 
คุณวุฒิการศึกษา (สาขาวิชา),         

ปที่สําเร็จการศึกษา 
สถาบันที่สําเร็จการศึกษา 

1. รศ.ดร.ทวีพล ซื่อสัตย 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
x-xxxx-xxxxx-xx-x 

Dr. Mont (Automation), 2551 
 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา), 2541 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมการวัดคุม), 2538 
 

Institute for Automation 
University of Leoben 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 

2. รศ.ดร.เกษตร ศิริสันติสัมฤทธิ์ 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
x-xxxx-xxxxx-xx-x 

วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟา), 2552 
 
M. Eng.(Control Engineering), 2533 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา), 2529 
 
อส.บ. (เทคโนโลยีการวัดคุมทาง
อุตสาหกรรม), 2525 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง  
Osaka University 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
เจาคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 

3. รศ.ดร.สุพรรณ กุลพาณิชย 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
x-xxxx-xxxxx-xx-x 

วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟา), 2559 
 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา), 2531 
 
อส.บ. (เทคโนโลยีการวัดคุมทาง
อุตสาหกรรม), 2528 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 

4. ผศ.ประภาส  เริงรื่น 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
x-xxxx-xxxxx-xx-x 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา), 2546 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมการวัดคุม), 2539 
 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 

5. ผศ.สุธรรม สัทธรรมสกุล 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
x-xxxx-xxxxx-xx-x 

วศ.ม. (วิศวกรรมสารสนเทศ), 2549 
 
อส.บ.(เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส) 
(เกียรตินิยม อันดับ 2), 2544 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา
เจาคุณทหารลาดกระบัง 

 
10. สถานที่จัดการเรียนการสอน 

  สถานที่ตั้งสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 
 

11. สถานการณภายนอกหรือการพัฒนาที่จําเปนตองนํามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร 
11.1  สถานการณหรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ  

11.1.1 เศรษฐกิจไทยยังคงพึ่งพาการสงออก ดังนั้นประเทศไทยจึงมีความออนไหวตอความผันผวนของ
เศรษฐกิจโลก ภาวะถดถอยทางเศรษฐกิจในหลายภูมิภาคของโลก จึงมีผลกระทบกับความสามารถในการสงออก

supanee56
Highlight

supanee56
Highlight

supanee56
Highlight

supanee56
Highlight

supanee56
Highlight
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ของประเทศ และประเทศไทยอยูในฐานะผูซื้อเทคโนโลยีของประเทศอื่นมาผลิต จึงทําใหมูลคาเพิ่มของการผลิตอยู
ในระดับที่ต่ํา นอกจากนั้นเสถียรภาพทางการคลังของประเทศไทยลดต่ําลง เนื่องจากภาระหนี้สาธารณะที่เพิ่มสูงขึ้น 
กอปรกับประชาชนระดับฐานรากซึ่งสวนใหญอยูในภาคเกษตรกรรมมีรายไดนอย ประสบปญหาคาครองชีพ ความ
ยากจน และมีปญหาหนี้สิน ทําใหกําลังซื้อภายในประเทศลดต่ําลง  

11.1.2 ประเทศไทยเขาเปนสวนหนึ่งของประชาคมอาเซียนใน พ.ศ.2559 สงผลกระทบตอการพัฒนา
เศรษฐกิจและสังคมของไทยโดยตรงทั้งทางบวกและทางลบ วิชาชีพวิศวกรซึ่งเปนหนึ่งในเจ็ดอาชีพที่มีขอตกลง
ยอมรับรวมในคุณสมบัตินักวิชาชีพอาเซียน หรือ Mutual Recognition Arrangement (MRA) ขอตกลงนี้จะชวย
ใหวิศวกรสามารถเขาไปทํางานในประเทศสมาชิกอาเซียนไดอยางสะดวก วิศวกรไทยอาจตองแขงขันกับวิศวกรจาก
ประเทศอาเซียนอื่น ๆ  ที่จะหลั่งไหลเขามาทํางานในประเทศไทย ขณะเดียวกันวิศวกรไทยจํานวนหนึ่งอาจไป
ประกอบอาชีพยังประเทศอื่นในภูมิภาคที่ใหอัตราคาตอบแทนสูงกวาได  
 

11.2  สถานการณหรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม  
11.2.1 ประเทศไทยกําลังกาวเขาสูสังคมผูสูงอายุ จากการมีโครงสรางประชากรในวัยผูสูงอายุเพิ่มขึ้น และ

โครงสรางประชากรในวัยเด็กและวัยแรงงานมีสัดสวนลดลงอยางตอเนื่อง นอกจากนั้นจากการที่การศึกษาของคน
ไทยมีการขยายตัวเชิงปริมาณอยางรวดเร็ว ระดับการศึกษาเฉลี่ยของคนไทยมีแนวโนมสูงขึ้น แตคุณภาพการศึกษา
ยังไมเพียงพอตอการปรับตัวใหเทาทันกับการเปลี่ยนแปลงสูเศรษฐกิจฐานความรู ทําใหกําลังคนในวัยทํางานขาดทั้ง
ปริมาณและคุณภาพ แนวโนมการศึกษาในระดับอุดมศึกษาในอนาคต จะมุงเนนการศึกษาตอเนื่องสําหรับประชากร
ในวัยทํางาน และวัยสูงอายุเพิ่มขึ้น ซึ่งอาจทําใหรูปแบบหลักสูตรการศึกษาในอนาคตมีการเปลี่ยนแปลงไปจาก
ปจจุบัน 

11.2.2 คานิยมที่ดีงามเสื่อมถอย เนื่องดวยการเปลี่ยนแปลงภายใตกระแสโลกาภิวัตน สงผลใหสังคมไทยมี
ความเปนวัตถุนิยมและบริโภคนิยมสูงขึน้ สังคมใหความสําคัญกับศีลธรรมและวัฒนธรรมที่ดีงามลดลง คนไทยมุงหา
รายไดเพื่อสนองความตองการบริโภค การชวยเหลือเกื้อกูลกันลดลง ความมีน้ําใจไมตรีนอยลง แกงแยงเอารัดเอา
เปรียบกัน ขาดความสามัคคี ไมเคารพสิทธิผูอื่น และขาดการยึดถือประโยชนสวนรวม 

11.2.3 ความกาวหนาทางเทคโนโลยี ทั้งเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร เทคโนโลยีชีวภาพ และ
เทคโนโลยีดานการศึกษา รวมทั้งการปฏิวัติโลกอุตสาหกรรมครั้งที่ 4 (Industry 4.0) สงผลใหผูเรียนในศตวรรษที่ 
21 (21st century learners) มีลักษณะที่เปลี่ยนไปจากอดีต นักศึกษามีความสามารถในการทําหลายอยางพรอม
กัน (multitasker) มีทักษะในการใชเทคโนโลยีดานขอมูลและการสื่อสารที่สูงขึ้น ชอบการคนหาขอมูลและเรียนรู
ดวยตนเองจากอินเตอรเน็ต ถนัดในการบริหารจัดการขอมูลจํานวนมาก ชอบแสดงความคิดเห็น ชอบความมีอิสระ
ในการแสดงออก ชอบการเรียนรูที่สนุกสนาน ชอบการเรียนรูผานสื่อที่เคลื่อนไหว จับตองได หรือมีปฏิสัมพันธกับ
ผูเรียน ชอบการเรียนในลักษณะ active learning เรียนรูตามความสนใจของตนเอง ไดทดลองปฏิบัติ ถนัดในการ
ทํางานเปนทีม พรอมรับการเปลี่ยนแปลงตางๆ เนนผลงานมากกวาวิธีการ 

 
12. ผลกระทบจากสถานการณภายนอกตอการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวของกับพันธกิจของสถาบัน 

12.1  การพัฒนาหลักสูตร  
12.1.1 การพัฒนาหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตใหตอบสนองตอเศรษฐกิจในระยะยาวของประเทศ 

จําเปนตองเนนหลักการของ “เศรษฐกิจพอเพียง” โดยมุงเนนใหวิศวกรไทยมีความสามารถในการสรางเทคโนโลยีที่
จําเปนขึ้นในประเทศมากขึ้น ลดการซื้อเทคโนโลยี พึ่งพาตนเอง เนื้อหาของหลักสูตร ฉบับปรับปรุง พ.ศ. 2559 จึง
เพิ่มการมุงเนนดานความคิดริเริ่มสรางสรรค การสรางนวัตกรรมเขาไปในหลักสูตร 
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12.1.2 เพื่อใหการผลิตบัณฑิตพรอมรับการเปนสมาชิกประชาคมอาเซียนของประเทศ คณะ
วิศวกรรมศาสตรมุงหวังใหนักศึกษาทุกคนสามารถใชภาษาอังกฤษไดดีในมาตรฐานตามที่กําหนด ดังนั้นจึงได
กําหนดใหนักศึกษานําเสนอวิชาโครงงานเปนภาษาอังกฤษ 

12.1.3 เพื่อใหการพัฒนาหลักสูตรวิศวกรรมบัณฑิตตอบสนองตอลักษณะของผูเรียนที่เปลี่ยนไปจากอดีต 
คณะกรรมการประจําคณะวิศวกรรมศาสตร จึงกําหนดวาหลักสูตรฉบับใหมนี้จะเปนหลักสูตรที่มุงเนนที่ผลลัพธของ
การผลิตบัณฑิตที่เรียกวา outcome-based curriculum โดยไดจัดใหมีการรับฟงความคิดเห็นของคณาจารย ผูใช
บัณฑิต บัณฑิตที่จบใหม นักศึกษาปจจุบัน รวมทั้งผูเกี่ยวของอื่นๆ เพื่อรวมกันกําหนดเปนคุณลักษณะที่พึงประสงค
ของบัณฑิตคณะวิศวกรรมศาสตร สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง โดยการนําอักษรตัวแรก
ของคําในภาษาอังกฤษมาเรียงไดเปน “KMITL” ดังนี้ 

- Knowledge: หมายถึง มีความรูทางวิชาชีพ (professional knowledge) ประกอบดวย
คุณลักษณะยอย 3 ประการ ไดแก 

ก. ความรูในหลักการทางวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร ที่เปนพื้นฐานทางวิศวกรรมในสาขาท่ี
ศึกษา 

ข. ความรูที่ลึกซึ้งในหลักการพื้นฐานทางวิศวกรรมในสาขาที่ศึกษา 
ค. ความรูที่กวางขวาง รอบรู ในศาสตรทางวิศวกรรมในสาขาที่ศึกษา 

- Moral and Ethics: หมายถึง คุณธรรม จริยธรรม ประกอบดวยคณุลักษณะยอย 5 ประการ ไดแก 
ก. วินัย ตรงตอเวลาและรับผิดชอบตอการนัดหมาย 
ข. ความซื่อสัตยสุจริตตอตนเองและวิชาชีพ เปนที่ไววางใจของสังคม 
ค. ความรับผิดชอบตองานที่ไดรับมอบหมาย และรับผิดชอบตอสังคม 
ง. ปฏิบัติตามจรรยาบรรณแหงวิชาชีพวิศวกร  
จ. ความมีจิตสาธารณะ 

- Information: หมายถึง ทักษะที่เกี่ยวของกับสารสนเทศ สื่อ เทคโนโลยี (information, media, 
technology skills) ประกอบดวยคุณลักษณะยอย 4 ประการไดแก 

ก. Information literacy: ทักษะในการเขาถึงการเขาถึงขอมูล ประเมินความนาเชื่อถือของ
ขอมูลได และนําขอมูลที่ไดไปใชอยางมีประสิทธิภาพ  

ข. Media literacy: ทักษะในการเขาถึง เขาใจ และใชประโยชนจากสื่อในรูปแบบตางๆ ได
อยางมีวิจารณญาณ และมีประสิทธิภาพ 

ค. Technology literacy: ทักษะในการประยุกตเทคโนโลยีสารสนเทศ เทคโนโลยีดิจิตอล 
รวมทั้งสื่อทางสังคม (Social Media) ไดอยางมีประสิทธิภาพ 

ง. Communication skills: หมายถึง ทักษะการสื่อสารขอมูลและความคิดไปสูผูรับอยางมี
ประสิทธิผล โดยใชสื่อหลากหลายรูปแบบ และความสามารถในการใชภาษาท้ังภาษาไทย
และภาษาอังกฤษ 

- Technical Skills: หมายถึง มีทักษะทางวิชาชีพวิศวกรรม ประกอบดวยคุณลักษณะยอย 5 
ประการ ไดแก 

ก. ทักษะในการใชเครื่องมือทางวิศวกรรม 
ข. ทักษะในการคิดวิเคราะหและแกปญหาเชิงวิศวกรรมอยางเปนระบบ 
ค. ทักษะในการออกแบบและพัฒนาเชิงวิศวกรรม 
ง. ทักษะในการวางแผน และบริหารจัดการทั้งดานสวนบุคคลและสวนรวม 
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จ. ความคิดริเริ่มสรางสรรค (Creativity) ใชความรูความสามารถที่มีเพ่ือสรางแนวคิดใหม 
ผลิตภัณฑใหม หรือกระบวนการใหม 

- Learning and Life Skills: หมายถึง ทักษะการเรียนรูและสรางสรรคสิ่งใหม และทักษะการใชชีวิต 
ประกอบดวยคุณลักษณะยอย 5 ประการ  

ก. Collaboration and Leadership: การทํางานรวมกัน หมายถึง ความสามารถในการทํางาน
รวมกับผูอื่นในสังคมท่ีมีความหลากหลาย ทั้งในบทบาทผูนําและสมาชิกของทีม รูจักตนเอง
และเขาใจผูอื่น เห็นคุณคาของตนเองและผูอ่ืน สามารถสื่อสารความคิดเห็นของตนเอง และ
รับฟงผูอื่น ยอมรับความคิดเห็นที่แตกตาง ปรับตัวเขากับสังคม และมีมนุษยสัมพันธที่ดี  

ข. Critical thinking skills: หมายถึงความสามารถในการคิดอยางมีวิจารณญาณ วิเคราะห
ปญหาและตัดสินใจดวยหลักของเหตุผลอยางรอบดาน 

ค. Dilegence: หมายถึง ความมุงมั่นตั้งใจในการทํางาน ไมยอทอตออุปสรรคที่อาจเกิดข้ึน 
สามารถทํางานจนบรรลุผลสําเร็จได   

ง. Lifelong learning: หมายถึงความเปนผูใฝรูและเรียนรูตลอดชีวิต สามารถเพิ่มพูนความรูให
ตนเองอยางตอเนื่อง และเปนผูเทาทันศาสตรของตนเองเสมอ 

จ. Life skills: ทักษะการใชชีวิต ไดแก adaptability (ความสามารถในการปรับตัว), self-
sufficiency (ความรูจักพอเพียง), และ self-direction (การใชชีวิตอยางมีจุดมุงหมาย) 

 นอกจากนั้น บัณฑิตวิศวกรรมศาสตร สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง ยัง
ไดรับการปลูกฝงใหเปนไปตามอัตลักษณของสถาบันฯ ไดแก ซื่อสัตย ใฝรู สูงาน จากการเรียนและการทํากิจกรรม
ตาง ๆ ตลอดหลักสูตร เพื่อใหบัณฑิตวิศวกรรมศาสตร ลาดกระบังสามารถออกไปรับใชสังคมไทยไดอยางเต็มความ
ภาคภูม ิ

 เมื่อกําหนดคุณลักษณะที่พึงประสงคของบัณฑิตวิศวกรรมศาสตรแลว คณะกรรมการปรับปรุง
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต ฉบับปรับปรุง พ.ศ. ๒๕๕๙ จึงรวมกันกําหนดเนื้อหา กระบวนการจัดการเรียน
การสอน ตลอดจนวิธีการประเมินผลของแตละรายวิชาและภาพรวมของหลักสูตรฯ เพื่อใหตอบสนองตอ
คุณลักษณะอันพึงประสงคขางตน 

 คณะกรรมการฯ ไดกําหนดใหหลักสูตร ฉบับปรับปรุง พ.ศ. 2559 มีเนื้อหาและการจัดการเรียนการ
สอนใหเปนแบบบูรณาการ (integration) มากขึ้น ทั้งในระดับเดียวกัน (horizontal integration) และตางระดับ 
(vertical integration) โดยหลักสูตรชั้นปที่ 1 จะเนนเนื้อหาดานวิทยาศาสตรและคณิตศาสตรที่เปนพื้นฐานทาง
วิศวกรรม หลักสูตรชั้นปที่ 2 และ 3 จะเนนหลักการพื้นฐานดานวิศวกรรม เนื้อหาในแตละรายวิชาเปนเนื้อหาที่ตอง
เขาใจถึงแนวคิดรากฐาน เพื่อใหนักศึกษามีพื้นฐานทางวิศวกรรมที่แข็งแรง อันจะชวยใหการประยุกตใชความรู
เปนไปอยางมีประสิทธิผล หลักสูตรชั้นปที่ 3 และ 4 จะเนนที่การประยุกตใชความรู การแกปญหา และการ
ออกแบบเชิงวิศวกรรม ตลอดความรูเชิงวิศวกรรมที่กวางขวางมากขึ้น การจัดการเรียนการสอนใหเปนแบบ Active 
Learning ที่มากขึ้น เพื่อสงเสริมกระบวนการเรียนรู กระตุนการคิดวิเคราะห สังเคราะห และตอบสนองตอผูเรียน
ในยุคปจจุบัน จะชวยใหการเรียนการสอนท่ีเนนแนวคิดรากฐานเปนไปอยางมีประสิทธิภาพมากข้ึน 

 
12.2  ความเกี่ยวของกับพันธกิจของสถาบัน 
 การพัฒนาหลักสูตรของสาขาวิชาวิศวกรรมการวัดคุม มุงธํารงปณิธานในการสรางบัณฑิตที่ดีและเกง  

เนนใหมีการพัฒนาบุคลากรใหเปนบัณฑิตที่มีคุณภาพ เพียบพรอมทั้งความรูความเชี่ยวชาญในสาขาวิชาแขนงที่
เกี่ยวของและมีคุณธรรมจริยธรรมในการประกอบวิชาชีพ สอดคลองกับพันธกิจของสถาบันดานการผลิตบัณฑิตที่มี
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ความรู  คุณธรรมและจริยธรรม  นอกจากนี้หลักสูตรยังเนนการจัดการศึกษาใหมีคุณภาพดานวิชาการชั้นสูงใหเปน
ที่ยอมรับในระดับประเทศและระดับสากล คํานึงถึงการถายทอดความรูและเทคโนโลยีหลายรูปแบบที่เปดกวางสู
สังคมอยางมีประสิทธิภาพ 

 
13. ความสัมพันธ (ถามี) กับหลักสูตรอื่นที่เปดสอนในคณะ/ ภาควิชาอื่นของสถาบัน (เชน รายวิชาที่เปดสอน

เพื่อใหบริการคณะ/ภาควิชาอื่น หรือตองเรียนจากคณะ/ ภาควิชาอื่น) 
13.1  กลุมวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปดสอนโดยคณะ/ภาควิชา/หลักสูตรอื่น  

   หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
   หมวดวิชาเฉพาะ 
   หมวดวิชาเลือกเสรี 
 

13.2  กลุมวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปดสอนใหภาควิชา/หลักสูตรอื่นตองมาเรียน  
   หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
   หมวดวิชาเฉพาะ 
   หมวดวิชาเลือกเสรี 
   ไมมี 
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หมวดที ่2  ขอมูลเฉพาะของหลักสูตร 

1.  ปรัชญา ความสําคัญ และวัตถุประสงคของหลักสูตร  
    1.1  ปรัชญา 

 หลักสูตรวิศวกรรมการวัดคุมมีความมุงมั่นผลิตบัญฑิตที่มีความรู ความสามารถ มีทักษะทางปญญาและการ
ปฎิบัติดานการวัดและควบคุม ที่สามารถตอบสนองกับความตองการของหนวยงานภาครัฐและเอกชน 
นอกจากนี้ยังมุงเนนใหบัณฑิตเปนนักวิชาการ นักปฎิบัติ และวิศวกรที่มีคุณธรรม จริยธรรม เปนผูมีความ
รับผิดชอบตอหนาที่และสังคม มีความเปนผูนํา สามารถสื่อสารและทํางานรวมกับผูอื่นไดอยางมีความสุขและมี
ประสิทธิภาพ มีความซื่อสัตย สุจริตตอวิชาชีพของตนเอง และสามารถใชเทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อการศึกษา  
คนควาวิจัยและพัฒนาตนเอง  อันจะเปนรากฐานของการพัฒนาประเทศสืบไป 

1.2  ความสําคัญ 
เนื่องจากประเทศไทยเปนประเทศกําลังพัฒนา รายไดหลักของประเทศมาจากการทองเที่ยวและการสง

สินคาออกไปตางประเทศ ซึ่งการสงสินคาออกไปตางประเทศมีแนวโนมเพิ่มขึ้นทุกป  สินคาสงออกเหลานี้ไดจาก
โรงงานอุตสาหกรรมตาง ๆ ที่ตั้งอยูในประเทศ อยางไรก็ดีการผลิตสินคาใหไดคุณภาพตรงตามความตองการ
ขางตน ตองอาศัยองคประกอบพื้นฐาน 4 อยาง คือ (1) คน (Man) (2) เครื่องจักร/เครื่องมือ/กระบวนการผลิต 
(Machine/Process)  (3) วิธีการ/ขั้นตอนการผลิต (Method/Procedure)  และ (4) วัตถุดิบ (Material) โดยที่
เครื่องจักร/เครื่องมือ/กระบวนการผลิต นับเปนองคประกอบที่สําคัญอันหนึ่งที่จะทําใหสินคาที่ผลิตมีคุณภาพ 
และเปนไปตามขอบงชี้รายละเอียด อยางไรก็ตามการที่จะใหเครื่องจักร/เครื่องมือ/กระบวนการผลิตทํางานไดดี
และถูกตอง ก็ตองอาศัยการวัดที่ถูกตองแมนยํา การควบคุมที่เหมาะสม มีการสอบเทียบเครื่องมือตามรอบ
ระยะเวลาที่กําหนดอยางสม่ําเสมอ และมีความปลอดภัยในการทํางาน เปนตน ดวยเหตุนี้หลักวิศวกรรมการวัด
คุมจึงมุงเนนผลิตบัณฑิตใหเปนวิศวกรที่มีความรู ความสามารถทางดานการวัดและควบคุม เครื่องมือ เครื่องจักร 
และกระบวนการผลิต สามารถปฎิบัติงานไดในโรงงานอุตสาหกรรมตอบสนองกับความตองการของ
ภาคอุตสาหกรรมและหนวยงานงานภาครัฐ นอกจากนี้ยังเปนนักวิชาการและนักปฎิบัติที่ศึกษาคนควาวิจัยใน
ศาสตรดานการวัดและควบคุม ซึ่งจะยังประโยชนและสนับสนุนการผลิตในภาคอุตสาหกรรมของประเทศตอไป 

1.3  วัตถุประสงค 
1.3.1 เพื่อผลิตบัณฑิตท่ีมีความรู  ความชํานาญ  และสามารถปฎิบัติงาน  ใหสามารถตอบสนองความ

ตองการของหนวยงานภาครัฐและเอกชน 
1.3.2 เพื่อผลิตบัณฑิตใหมีความรูพื้นฐานดานการวัดและควบคุมที่เพียงพอ และสามารถตอยอดองค-

ความรูสมัยใหมสอดคลองกับเทคโนโลยีสมัยใหมที่ใชในภาคเอกชน 
1.3.3 เพื่อผลิตบัณฑิตใหเปนนักวิชาการ นักปฎิบัติ และวิศวกรที่มีคุณธรรม จริยธรรม ซื่อสัตย สุจริตตอ

วิชาชีพ มีความเปนผูนําสามารถทํางานรวมกับผูอื่นไดอยางมีประสิทธิภาพ และสามารถใหบริการทางวิชาการ
ดานการวัดและควบคุมแกสังคมได 

1.3.4 เพื่อผลิตบัณฑิตใหสามารถเปดรับการเรียนรูในศาสตรสมัยใหมไดดวยตนเอง โดยการใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

1.3.5 เพื่อผลิตบัณฑิตใหเปนผูมีความรู ความสามารถดานการคนควาวิจัย สามารถศึกษาในขั้นสูงตอไป
ได อันจะเปนการพัฒนาดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีของประเทศใหมีความทัดเทียมกับอารยะประเทศตอไป 
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2.  แผนพัฒนาปรับปรุง  
แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ หลักฐาน/ตัวบงช้ี 

ปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมการวัดคุม
ใหมีมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานไม
ต่ํากวาที่ สกอ. กําหนดคุณวุฒิในระดบั
ปริญญาตรี  

- ติดตามหลักเกณฑของทาง สกอ. 
อยางสม่ําเสมอ 

- ติดตามประเมินหลักสูตรอยาง
สม่ําเสมอ 

- หลักสูตรผานเกณฑ
มาตรฐานตามที่ สกอ. 
กําหนด 

- ปรับปรุงหลักสูตรใหสอดคลองกับ
ความตองการของหนวยงานภาครัฐ
และเอกชน รวมทั้งการเปลี่ยนแปลง
ของเทคโนโลยีดานการวัดและระบบ
ควบคุม 

 

- ติดตามความตองการของผูใชบัณฑิต
ทั้งภาครัฐและเอกชน  

- ติดตามการเปลี่ยนแปลงทางดาน
เทคโนโลยีดานการวัดและระบบ
ควบคุมที่ใชงานในภาคอุตสาหกรรม 

- รายงานผลการประเมิน
ความพึงพอใจของการใช
บัณฑิต ทักษะความรู
ความสามารถในการทํางาน 

  อยูในระดับดี 
- รายงานบัณฑิตท่ีพงึ

ประสงคจากสถาน
ประกอบการ 

- พัฒนาบุคลากรดานการเรียนการ
สอนและบริการทางวิชาการใหมี
ความรูทันสมัยสอดคลองกับการ
เปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยีดานการ
วัดและระบบควบคุม 

- สนับสนุนสงเสริมบุคลากรใหไดรับ
การเพ่ิมพูนความรูทั้งจากการ
ฝกอบรม และการทํางานวิจัยที่
สอดคลองกับเทคโนโลยีดานการวัด
และระบบควบคุม 

- สงเสริมและสนับสนุนบุคลากรให
ศึกษาตอในระดับที่สูงขึ้น 

- จํานวนผูเขารับการ
ฝกอบรม 

- จํานวนรายงานผลการวิจัย 
- จํานวนของผูเขาศึกษาตอ

และ/หรือ สําเร็จการศึกษา 

 

3. ผลการเรียนรูที่คาดหวัง 
 1) สามารถออกแบบกระบวนการการสอบเทียบและประเมินคาความไมแนนอนของเครื่องมือวัดและอุปกรณ

การวัดชนิดตางๆ ได 
 

2) สามารถออกแบบหรือสรางระบบที่มีทั้งการวัดและควบคุมการทํางานตาง ๆ ได รวมถึงสามารถพิจารณา
คัดเลือกอุปกรณการวัดและควบคุมชนิดตาง ๆ เพื่อนําไปใชในกระบวนการไดอยางเหมาะสม 

 

3) มีความสามารถในการวิเคราะหและแกไขปญหาที่เกิดขึ้นกับอุปกรณคอมพิวเตอร โปรแกรม ระบบปฏิบัติ 
การหรืออุปกรณในระบบเครือขายตาง ๆ ได 

 

4) มีความรูและทักษะในงานที่เก่ียวของกับอุตสาหกรรมในแนวกวาง เพื่อใหสามารถบูรณาการความรูมาใชใน
การแกไขปญหาตาง ๆ ได เชน การบริหารจัดการความปลอดภัย การอานแผนผังทางไฟฟา เครื่องกล ทอและ
ระบบเครื่องมือวัด (P&ID) เปนตน 

 

5) สามารถวางแผนการดําเนินงานและบริหารจัดการงานในรูปแบบของคณะทํางานได ทั้งในบทบาทของผูนํา
และผูตาม 
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6) สามารถสื่อสารใหผูอื่นเขาใจไดอยางเปนลําดับขั้นตอนทั้งในรูปแบบของเอกสารหรือสื่อนําเสนอ และการ
นําเสนอดวยวาจา 

 

7) ใชแนวทางตามแนวปรัชญา “เศรษฐกิจพอเพียง” มาเปนหลักในการดําเนินชีวิตและการทํางาน อันจะทําให
เกิดความเจริญที่ยั่งยืนกับตนเองและประเทศชาติ 

 

8) มีความเขาใจและตระหนักรูวามีความรูใหมเกิดขึ้นตลอดเวลา จึงมีความใฝที่จะเรียนรูเรื่องใหม ๆ อยูเสมอ  
รวมถึงมีทักษะและเทคนิคในการสรรหาความรู เพื่อศึกษาและแกปญหาทั้งในดานวิชาชีพและการดํารงชีวิต  
ทั้งนี้ตองสามารถวิเคราะห พิจารณา จําแนก หรือแยกแยะขอมูลที่ไดมา วาสวนใดบางเปนขอเท็จจริงที่
นาเชื่อถือ 
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หมวดที ่3  ระบบการจัดการศึกษา  การดําเนินการและโครงสรางของหลักสูตร 

1. ระบบการจัดการศึกษา  
1.1  ระบบ  

ใชระบบการศึกษาแบบทวิภาคโดยใน 1 ปการศึกษา แบงออกเปน 2 ภาคการศึกษาปกติ ซึ่ง 1 ภาค-
การศึกษาปกติมีระยะเวลาศึกษาไมนอยกวา 15 สัปดาห และภาคฤดูรอน  ใหกําหนดระยะเวลาโดยสัดสวน
เทียบเคียงไดกับภาคการศึกษาปกต ิ

ขอกําหนดตาง ๆ เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง      วา
ดวยการศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) 

1.2  การจัดการศึกษาภาคพิเศษ (ภาคฤดูรอน) 
 มีภาคศึกษาพเิศษ 

1.3  การเทียบเคียงหนวยกิตในระบบทวิภาค  
  ไมมี 

2. การดําเนินการหลักสูตร 
2.1  วัน-เวลาในการดําเนินการเรียนการสอน 
 วัน – เวลาราชการปกติ 
 นอกวัน – เวลาราชการ    จันทร – ศุกร  เวลา 17.30 – 20.30 น. 
      เสาร และอาทิตย  เวลา 9.00 – 20.30 น. 
 ภาคการศึกษาที่ 1   เดือนสิงหาคม – เดือนธันวาคม 
 ภาคการศึกษาที่ 2  เดือนมกราคม – เดือนมิถุนายน 
 ภาคฤดูรอน   เดือนพฤษภาคม – เดือนกรกฎาคม 
 

2.2  คุณสมบัติของผูเขาศึกษา  
สําเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเทาขึ้นไป หรือเทียบโอนมาจากสถาบันการ 

ศึกษาแหงอื่น ผานการสอบคัดเลือกเขาศึกษาตามเกณฑของสํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา หรือผาน
การคัดเลือก (รับตรง) ตามขอบังคับของสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

 

2.3  ปญหาของนักศึกษาแรกเขา  
  ความรูดานภาษาตางประเทศไมเพียงพอ 
 ความรูดานคณิตศาสตร/วิทยาศาสตรไมเพียงพอ 
 การปรับตัวจากการเรียนในระดับมัธยมศึกษา 
 นักศึกษาไมประสงคจะเรียนในสาขาวิชาที่สอบคัดเลือกได 
 นักศึกษาใหมบางคนที่ไมไดพักอาศัยอยูกับผูปกครองและไมมีใครใหคําปรึกษาในปญหาตาง ๆ 

 

2.4  กลยุทธในการดําเนินการเพื่อแกไขปญหา / ขอจํากัดของนักศึกษาในขอ 2.3 
 จัดสอนเสริมเตรียมความรูพื้นฐานกอนการเรียน 
 จัดการปฐมนิเทศนักศึกษาใหม แนะนําการวางเปาหมายชีวิต  เทคนิคการเรียนในสถาบัน   และการ

แบงเวลา 
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 จัดใหมีระบบอาจารยที่ปรึกษาเพื่อทําหนาที่สอดสองดูแล   ตักเตือน  ใหคําแนะนําแกนักศึกษา  และ
ใหเนนย้ําในกรณีที่นักศึกษามีปญหาตามขางตนเปนกรณีพิเศษ 

 จัดกิจกรรมที่เกี่ยวของกับการสรางความสัมพันธระหวางนักศึกษา อาจารย และรุนพี่  ไดแก คาย INS 
Camp ในชวงกอนเปดภาคการศึกษา ซึ่งรายละเอียดของกิจกรรมจะประกอบไปดวยการกลาวตอนรับ
และแนะนําหลักสูตร โดยคณาจารยของหลักสูตร  การเรียนการสอนพื้นฐานทางวิศวกรรมเบื้องตนที่
เกี่ยวของกับหลักสูตรทั้งในภาคทฤษฎีและปฏิบัติ  กิจกรรมสันทนาการเพื่อความสนุกสนานและผอน
คลาย  และกิจกรรมบายศรีผูกขอมือเปนกิจกรรมสุดทาย  ทั้งเพื่อสรางความสัมพันธอันดีและความ
สนิทสนมกันระหวางรุนพี่รุนนองและคณาจารย  ซึ่งจะทําใหนักศึกษาใหมมีความรูสึกอบอุนจากการ
ตอนรับที่ดีจากทั้งรุนพี่และคณาจารย  ทั้งนี้ยังทําใหมองภาพของการศึกษาในอีก 4 ปขางหนาไดอยาง
ชัดเจนขึ้น  สามารถวางแผนและปรับตัวเขากับการเรียนในที่ใหมไดเปนอยางด ี

 จัดใหนักศึกษารุนพี่มาชวยเปนพี่เลี้ยงเพื่อชวยในการใหคําปรึกษาหรือแกไขปญหาตาง ๆ   ที่นักศึกษา
ใหมไมอยากแจงใหอาจารยรับทราบ ผานกิจกรรมการจับสายรหัส ในชวงภาคการศึกษาแรก 

 

2.5  แผนการรับนักศึกษาและผูสําเร็จการศึกษาในระยะ 5 ป  

จํานวนนักศึกษา 
ปการศึกษา 

2560 2561 2562 2563 2564 
  ชั้นปที่ 1 50 50 50 50 50 
  ชั้นปที่ 2  50 50 50 50 
  ชั้นปที่ 3   50 50 50 
  ชั้นปที่ 4    50 50 
  รวม 50 100 150 200 200 
  คาดวาจะสําเร็จการศึกษา    50 50 

 

2.6  งบประมาณตามแผน  
ปงบประมาณ 2560 2561 2562 2563 2564 

งบบุคลากร 8,250,000 8,662,500 9,150,000 9,600,000 10,080,000 
งบลงทุน 435,000 870,000 1,305,000 1,740,000 1,740,000 
งบดําเนินการ 305,000 610,000 915,000 1,220,000 1,220,000 

รวม 8,990,000 10,142,500 11,370,000 12,560,000 13,040,000 
    

หมายเหตุ ประมาณคาใชจายตอหัวในการผลิตบัณฑิตตามหลักสูตรนี้ เฉลี่ยประมาณ 56,102.5 บาทตอคนตอป 
 

2.7  ระบบการศึกษา 
  แบบชั้นเรียน  

 

2.8  การเทียบโอนหนวยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา (ถาม)ี  
เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษาระดับ 

ปริญญา-ตรี  พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) และประกาศสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 
เรื่องการลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา (ภาคผนวก ง) 
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3.  หลักสูตรและอาจารยผูสอน 
3.1 หลักสูตร  

3.1.1  จํานวนหนวยกิตรวมตลอดหลักสูตร            147 หนวยกิต 
3.1.2  โครงสรางหลักสูตร 

ก.  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป      30 หนวยกิต 
 กลุมสาระคุณคาแหงชีวิต (บังคับเรียน)             3   หนวยกิต 
 กลุมสาระคุณคาแหงชีวิต (บังคับเลือก)               3   หนวยกิต 
 กลุมวิถีแหงสังคม (บังคับเลือก)                       3    หนวยกิต 
 กลุมศาสตรแหงการคิด (บังคับเลือก)               3    หนวยกิต 
 กลุมศิลปะแหงการจัดการ (บังคับเลือก)               3   หนวยกิต 
 กลุมภาษาและการสื่อสาร (บังคับเรียน)               9   หนวยกิต 
 กลุมภาษาและการสื่อสาร (บังคับเลือก)               3   หนวยกิต 
 เลือกเรียน (เลือกจากใน 5 กลุม)      3   หนวยกิต 
ข.  หมวดวิชาเฉพาะ              111 หนวยกิต 

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรและวิทยาศาสตรสําหรับวิศวกร 21     หนวยกิต 
กลุมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร    22 หนวยกิต 
กลุมวิชาเฉพาะบังคับ      59 หนวยกิต 
กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา      3 หนวยกิต 
กลุมวิชาการศึกษาทางเลือก      6 หนวยกิต 

ค.  หมวดวิชาเลือกเสรี        6 หนวยกิต 
3.1.3 รายวิชา  

ก.  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
ในหมวดวิชาศึกษาทั่วไป นักศึกษาสามารถเลือกเรยีนตามรายวิชาที่สถาบันเทคโนโลยีพระ

จอมเกลาเจาคณุทหารลาดกระบังเปดสอน (ภาคผนวก จ)  
ข. หมวดวิชาเฉพาะ 

 

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรและวิทยาศาสตรสําหรับวิศวกร           21  หนวยกิต 
                                   หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
 

01006020 ฟสิกสทั่วไป 1    3 (3-0-6) 
   GENERAL PHYSICS 1 
01006021 ปฎิบัติการฟสิกสทั่วไป 1    1 (0-3-2) 
   GENERAL PHYSICS LABORATORY 1 
01006022 ฟสิกสทั่วไป 2    3 (3-0-6) 
   GENERAL PHYSICS 2 
01006023 ปฎิบัติการฟสิกสทั่วไป 2    1 (0-3-2) 
   GENERAL PHYSICS LABORATORY 2 
01006024 เคมีทั่วไป    3 (3-0-6) 
   GENERAL CHEMISTRY 
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01006025 ปฎิบัติการเคมีทั่วไป    1 (0-3-2) 
   GENERAL CHEMISTRY LABORATORY 
01006030 แคลคูลัส 1    3 (3-0-6) 
   CALCULUS 1 
01006031 แคลคูลัส 2    3 (3-0-6) 
   CALCULUS 2 
01006032 สมการเชิงอนุพันธและพีชคณิตเชิงเสนพื้นฐาน   3 (3-0-6) 
   ELEMENTATRY DIFFERENTIAL EQUATIONS AND LINEAR ALGEBRA  
 
 

กลุมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร           22  หนวยกิต 
                                   หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
 

01006010 กลศาสตรวิศวกรรม    3 (3-0-6) 
   ENGINEERING MECHANICS 
01006011 วัสดุวิศวกรรม    3 (3-0-6) 
   ENGINEERING MATERIALS 
01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร    3 (2-2-5) 
   COMPUTER PROGRAMMING 
01006015 เขียนแบบวิศวกรรม    3 (2-2-5) 
   ENGINEERING DRAWING 
01006028 เตรียมความพรอมสําหรับวิศวกร    1 (0-3-0) 
   PRE-ACTIVITIES FOR ENGINEERS  
01066030 วงจรไฟฟาและวิศวกรรมไฟฟา    3 (3-0-6) 
   ELECTRIC CIRCUIT AND ELECTRICAL ENGINEERING 
01066031 เทอรโมฟลูอิดส    3 (3-0-6) 
   THERMO-FLUIDS 
01066032 สถิติวิศวกรรม    3 (3-0-6) 
   ENGINEERING STATISTICS 
 

กลุมวิชาเฉพาะบังคับ            59  หนวยกิต 
                 หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
 

01006004 การฝกงานอุตสาหกรรม    0 (0-45-0) 
   INDUSTRIAL TRAINING 

01066001 วงจรอิเล็กทรอนิกสและอุปกรณ    3 (3-0-6) 
   ELECTRONIC CIRCUITS AND DEVICES 
01066102 การออกแบบวงจรดิจิตอลและการประยุกต    3 (2-3-6) 
   DIGITAL CIRCUITS DESIGN AND APPLICATIONS 
 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 

15 
 

01066103 การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา    3 (3-0-6) 
   ELECTRICAL MEASUREMENT AND INSTRUMENTS 
01066104 ไมโครโปรเซสเซอรและการประยุกตใชงาน    3 (2-3-6) 
   MICROPROCESSORS AND APPLICATIONS 
01066107 สัญญาณและระบบ    2 (2-0-4) 
   SIGNALS AND SYSTEMS 
01066108 ระบบคอมพิวเตอรและการสื่อสารขอมูลอุตสาหกรรม    3 (3-0-6) 
   COMPUTER SYSTEMS AND INDUSTRIAL DATA COMMUNICATIONS 
01066109 เครื่องจักรกลไฟฟา    3 (2-3-6) 
   ELECTRICAL MACHINES 
01066110 ระบบอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม    2 (2-0-4) 
   FACTORY AUTOMATION  
01066120 มาตรวิทยาในเชิงวิศวกรรม    3 (2-3-6) 
   ENGINEERING METROLOGY 
01066121 การออกแบบระบบการวัด    2 (2-0-4) 
   INSTRUMENTATION SYSTEMS DESIGN 
01066122 การควบคุมคุณภาพ    2 (2-0-4) 
   QUALITY CONTROL 
01066123 ระบบวัดคุมนิรภัย    2 (2-0-4) 
   SAFETY INSTRUMENTED SYSTEM 
01066130 หุนยนตอุตสาหกรรมและวิทัศนจักรกล    2 (2-0-4) 
   INDUSTRIAL ROBOTICS AND MACHINE VISION 
01066131 เศรษฐศาสตรวิศวกรรม    2 (2-0-4) 
   ENGINEERING ECONOMICS 
01066132 การบริหารโครงการทางวิศวกรรมการวัดคุม    2 (2-0-4) 
   PROJECT MANAGEMENT FOR INSTRUMENTATION ENGINEERING 
01066522 อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงสัญญาณ    3 (3-0-6) 
   SENSORS AND TRANSDUCERS 
01066524 ระบบควบคุม    3 (3-0-6) 
   CONTROL SYSTEMS 
01066611 อุปกรณวัดและควบคุมในกระบวนการ    3 (3-0-6) 
   PROCESS INSTRUMENTATION 
01066621 กระบวนการพลศาสตรและการควบคุม    3 (3-0-6) 
   PROCESS DYNAMICS AND CONTROLS 
01066800 การเตรียมความพรอมโครงงานวิศวกรรม    1 (0-3-2) 
   PRE-ENGINEERING PROJECT 
01066900 ปฏิบัติการวิศวกรรมพื้นฐาน    1 (0-3-2) 
   BASIC ENGINEERING PRACTICES 
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01066901 ปฏิบัติการไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส    1 (0-3-2) 
   ELECTRICAL AND ELECTRONICS LABORATORY 
01066902 ปฏิบัติการอุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงสัญญาณ   1 (0-3-2) 
   SENSORS AND TRANSDUCERS LABORATORY 
01066903 ปฏิบัติการคอมพิวเตอรชวยในการออกแบบและการจําลอง   1 (0-3-2) 
   COMPUTER AIDED DESIGN AND SIMULATION LABORATORY 
01066910 ปฏิบัติการระบบควบคุมแบบโปรแกรมไดและแบบกระจายหนาที ่  1 (0-3-2) 
   PROGRAMMABLE CONTROL AND  
   DISTRIBUTED CONTROL SYSTEMS LABORATORY 
01066911 ปฏิบัติการระบบคอมพิวเตอรและเครือขายอุตสาหกรรม   1 (0-3-2) 
   COMPUTER SYSTEMS AND INDUSTRIAL NETWORKS LABORATORY 
01066912 ปฏิบัติการการวัดและควบคุมในกระบวนการ    1 (0-3-2) 
   PROCESS INSTRUMENTATION AND CONTROL LABORATORY 
01066922 ปฏิบัติการวาลวควบคุมและระบบทอ    1 (0-3-2) 
   CONTROL VALVES AND PIPING SYSTEM LABORATORY 
01066923 สัมมนาและบรรยายพิเศษสําหรับวิชาชีพทางวิศวกรรม   1 (0-3-2) 
   SPECIAL LECTURES AND SEMINAR FOR PROFESSIONAL ENGINEERING 
 

กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา             3  หนวยกิต 
                 หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
 

01066441 เครื่องมือวัดเชิงวิเคราะหในกระบวนการ1    3 (3-0-6) 
   PROCESS ANALYTICAL INSTRUMENTS 
01066442 ระบบผลิตกําลัง1    3 (3-0-6) 
   POWER PLANTS 
01066443 วิศวกรรมหุนยนต2    3 (3-0-6) 
   ROBOTIC ENGINEERING 
01066444 การทดสอบแบบไมทําลายวัตถุเพ่ือการบํารุงรักษา2   3 (3-0-6) 
   NON-DESTRUCTIVE TESTING FOR MAINTENANCE 
01066731 ระบบนิวเมติกและไฮดรอลิก2    3 (3-0-6) 
   PNEUMATIC AND HYDRAULIC SYSTEM 
01066735 การวัดเสมือน2    3 (3-0-6) 
   VIRTUAL INSTRUMENTATION 
01066737 วาลวควบคุม1    3 (3-0-6) 
   CONTROL VALVES 
 

หมายเหตุ 1 กลุมวิชาเลือกทางดานการวัดและควบคุมกระบวนการ  
     (PROCESS INSTRUMENTATION AND CONTROL) 
   2 กลุมวชิาเลือกทางดานเทคโนโลยีการผลิตทางอุตสาหกรรม  
     (MANUFACTURING PROCESS TECHNOLOGY) 
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กลุมวิชาการศึกษาทางเลือก 6  หนวยกิต  ประกอบดวย 
 - โครงงานพิเศษ 6 หนวยกิต 
 - สหกิจศึกษา/การศึกษาตางประเทศ 6 หนวยกิต 
 

วิชาการศึกษาทางเลือก แบงออกเปน 3 ทางเลือกเพือ่ใหนักศึกษาไดเลือกแนวทางการศึกษาที่เหมาะสม
สําหรับตนเอง 1 ทางเลือก จํานวน 6 หนวยกิต ดังนี้ 

 

1. โครงงานพิเศษ           6  หนวยกิต  
                 หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
 

01066801 โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 1    3 (0-9-0) 
   INSTRUMENTATION ENGINEERING PROJECT 1 
01066802 โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 2    3 (0-9-0) 
   INSTRUMENTATION ENGINEERING PROJECT 2 
2. สหกิจศึกษา 
01006029 สหกิจศึกษา    6 (0-45-0) 
   CO-OPERATIVE EDUCATION  
 
3. การปฏิบัติการฝกงานตางประเทศ 

01006005    การปฏิบัติการฝกงานตางประเทศ   6 (0-45-0) 
            OVERSEA TRAINING 
 

 ค.  หมวดวิชาเลือกเสรี 
นักศึกษาสามารถเลือกเรียนในรายวิชาที่เปดสอน   ภายในสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 

เจาคุณทหารลาดกระบัง  จํานวนไมนอยกวา 6 หนวยกิต 
 
ความหมายของรหัสประจํารายวิชา  
รหัสวิชาที่ใช  กําหนดใหเปนตัวเลขและตัวอักษร 8 หลัก  
รหัสตัวที่  1, 2 ไดแกเลข 01 หมายถึง  วิชาในคณะวิศวกรรมศาสตร 
      90 หมายถึง  หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
รหัสตัวที่  3, 4 ไดแกเลข 06 หมายถึง  สาขาวิชาวิศวกรรมการวัดคุม 
รหัสตัวที่  5  ไดแกเลข 6 หมายถึง  ระดับปริญญาตรี 
รหัสตัวที่  6, 7, 8            หมายถึง  ลําดับที่ของรายวิชา 
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 3.1.4  แผนการศึกษา 
ปที่ 1  ภาคการศึกษาที ่1 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 

01006030 แคลคูลัส 1 
CALCULUS 1 

3 (3-0-6) 

01006020 ฟสิกสทั่วไป 1  
GENERAL PHYSICS 1 

3 (3-0-6) 

01006021 ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 1 
GENERAL PHYSICS LABORATORY 1 

1 (0-3-2) 

01006024 เคมีทั่วไป  
GENERAL CHEMISTRY 

3 (3-0-6) 

01006025 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 
GENERAL CHEMISTRY LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม 
ENGINEERING DRAWING 

3 (2-2-5) 

01006010 กลศาสตรวิศวกรรม 
ENGINEERING MECHANICS 

3 (3-0-6) 

90595001 ภาษาอังกฤษพื้นฐาน 
FOUNDATION ENGLISH 

3 (3-0-6) 

01006028 เตรียมความพรอมสําหรับวิศวกร 
PRE-ACTIVITIES FOR ENGINEERS  

1 (0-3-0) 

 รวม 21 
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ปที่ 1  ภาคการศึกษาที ่2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
01006031 แคลคูลัส 2 

CALCULUS 2 
3 (3-0-6) 

01006022 ฟสิกสทั่วไป 2 
GENERAL PHYSICS 2 

3 (3-0-6) 

01006023 ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 2 
GENERAL PHYSICS LABORATORY 2 

1 (0-3-2) 

01006011 วัสดุวิศวกรรม 
ENGINEERING MATERIALS 

3 (3-0-6) 

01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพวิเตอร 
COMPUTER PROGRAMMING 

3 (2-2-5) 

01066030 วงจรไฟฟาและวิศวกรรมไฟฟา 
ELECTRIC CIRCUITS AND ELECTRICAL ENGINEERING 

3 (3-0-6) 

90591001 เรารัก สจล. 
I LOVE KMITL 

2 (1-2-3) 

90591002 กีฬาและนันทนาการ 
SPORTS AND RECREATIONAL ACTIVITIES 

1 (0-3-2) 

90595002 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร 
ENGLISH FOR COMMUNICATION 

3 (3-0-6) 

 รวม 22 
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ปที่ 2  ภาคการศึกษาที ่1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
01006032 สมการเชิงอนุพันธและพชีคณิตเชิงเสนพื้นฐาน 

ELEMENTARY DIFFENTIAL EQUATIONS AND LINEAR 
ALGEBRA 

3 (3-0-6) 

01066031 เทอรโมฟลูอิดส 
THERMO-FLUIDS 

3 (3-0-6) 

01066001 วงจรอิเล็กทรอนิกสและอุปกรณ 
ELECTRONICS CIRCUITS AND DEVICES 

3 (3-0-6) 

01066102 การออกแบบวงจรดิจิตอลและการประยุกต 
DIGITAL CIRCUITS DESIGN AND APPLICATIONS 

3 (2-3-6) 

01066103 การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา 
ELECTRICAL MEASUREMENT AND INSTRUMENTS 

3 (3-0-6) 

01066900 ปฏิบัติการวิศวกรรมพื้นฐาน  
BASIC ENGINEERING PRACTICES 

1 (0-3-2) 

01066901 ปฏิบัติการไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 
ELECTRICAL AND ELECTRONICS LABORATORY  

1 (0-3-2) 

90595003 ภาษาอังกฤษเชิงว ิชาการ 
ENGLISH FOR ACADEMIC PURPOSES 

3 (3-0-6) 

 รวม 20 
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ปที่ 2  ภาคการศึกษาที ่2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
01066104 ไมโครโปรเซสเซอรและการประยุกตใชงาน 

MICROPROCESSORS AND APPLICATIONS 
3 (2-3-6) 

01066522 อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงสัญญาณ 
SENSORS AND TRANSDUCERS 

3 (3-0-6) 

01066524 ระบบควบคุม  
CONTROL SYSTEMS 

3 (3-0-6) 

01066107 สัญญาณและระบบ 
SIGNALS AND SYSTEMS 

2 (2-0-4) 

01066032 สถิติวิศวกรรม 
ENGINEERING STATISTICS 

3 (3-0-6) 

90593XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมศาสตรแหงการคิด 
SCIENCE OF THINKING 

3 (3-0-6) 

01066902 ปฏิบัติการอุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงสัญญาณ 
SENSORS AND TRANSDUCERS LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01066903 ปฏิบัติการคอมพิวเตอรชวยในการออกแบบและการจําลอง 
COMPUTER AIDED DESIGN AND SIMULATION LABORATORY 

1 (0-3-2) 

 รวม 19 
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ปที่ 3  ภาคการศึกษาที่ 1 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
01066110 ระบบอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม 

FACTORY AUTOMATION 
2 (2-0-4) 

01066108 ระบบคอมพิวเตอรและการสื่อสารขอมูลอุตสาหกรรม 
COMPUTER SYSTEMS AND INDUSTRIAL DATA COMMUNICATIONS 

3 (3-0-6) 

01066611 อุปกรณวัดและควบคุมในกระบวนการ 
PROCESS INSTRUMENTATION 

3 (3-0-6) 

01066621 กระบวนการพลศาสตรและการควบคุม 
PROCESS DYNAMICS AND CONTROLS 

3 (3-0-6) 

01066109 เครื่องจักรกลไฟฟา 
ELECTRICAL MACHINES 

3 (2-3-6) 

90592XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมวิถีแหงสังคม 
WAY OF LIFE 

3 (3-0-6) 

01066910 ปฏิบัติการระบบควบคุมแบบโปรแกรมไดและแบบกระจายหนาที ่
PROGRAMMABLE CONTROL AND DISTRIBUTED CONTROL 
SYSTEMS LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01066911 ปฏิบัติการระบบคอมพิวเตอรและเครือขายอุตสาหกรรม 
COMPUTER SYSTEMS AND INDUSTRIAL NETWORKS LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01066912 ปฏิบัติการการวัดและควบคุมในกระบวนการ 
PROCESS INSTRUMENTATION AND CONTROL LABORATORY 

1 (0-3-2) 

รวม 20 
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ปที่ 3  ภาคการศึกษาที่ 2 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
01066120 มาตรวิทยาในเชิงวิศวกรรม 

ENGINEERING METROLOGY 
3 (2-3-6) 

01066121 การออกแบบระบบการวัด 
INSTRUMENTATION SYSTEMS DESIGN 

2 (2-0-4) 

01066122 การควบคุมคุณภาพ 
QUALITY CONTROL 

2 (2-0-4) 

01066123 ระบบวัดคุมนิรภัย 
SAFETY INSTRUMENTED SYSTEMS 

2 (2-0-4) 

010664XX วิชาเลือกเฉพาะสาขาวิศวกรรมการวัดคุม 
INSTRUMENTATION ENGINEERING ELECTIVES 

3 (3-0-6) 

90594XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมศิลปะแหงการจัดการ 
ART OF MANAGEMENT 

3 (3-0-6) 

01066800 การเตรียมความพรอมโครงงานวิศวกรรม 
PRE-ENGINEERING PROJECT 1

1 (0-3-0) 

01066922 ปฏิบัติการวาลวควบคุมและระบบทอ 
CONTROL VALVES AND PIPING SYSTEMS LABORATORY 

1 (0-3-2) 

01066923 สัมมนาและบรรยายพิเศษสําหรับวิชาชีพทางวิศวกรรม 
SPECIAL LECTURES AND SEMINAR FOR PROFESSIONAL 
ENGINEERING 

1 (0-3-2) 

รวม 18 
 

ปที่ 3 ภาคฤดูรอน 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
01006004 การฝกงานอุตสาหกรรม 

INDUSTRIAL TRAINING 
0 (0-45-0) 

รวม 0 
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ปที่ 4  ภาคการศึกษาที ่1 (สําหรับโปรแกรมโครงงาน) 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
90591XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมคุณคาแหงชีวิต 

VALUE OF LIFE 
3 (3-0-6) 

9059XXXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
GENERAL EDUCATION ELECTIVES  

3 (3-0-6) 

XXXXXXXX วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี 1 
FREE ELECTIVES 1 

3 (3-0-6) 

01066801 โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 1 
INSTRUMENTATION ENGINEERING PROJECT 1 

3 (0-9-0) 

รวม 12 
 

ปที่ 4  ภาคการศึกษาที ่2 (สําหรับโปรแกรมโครงงาน) 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
01066130 หุนยนตอุตสาหกรรมและวิทัศนจักรกล  

INDUSTRIAL ROBOTICS AND MACHINE VISION 
2 (2-0-4) 

01066131 เศรษฐศาสตรวิศวกรรม 
ENGINEERING ECONOMICS 

2 (2-0-4) 

01066132 การบริหารโครงการทางวิศวกรรมการวัดคุม 
PROJECT MANAGEMENT FOR INSTRUMENTATION ENGINEERING 

2 (2-0-4) 

90595XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมภาษาและการสื่อสาร 
LANGUAGE AND COMMUNICATIONS 

3 (3-0-6) 

XXXXXXXX วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี 2 
FREE ELECTIVES 2 

3 (3-0-6) 

01066802 โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 2 
INSTRUMENTATION ENGINEERING PROJECT 2 

3 (0-9-0) 

รวม 15 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



มคอ. 2 
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ปที่ 4  ภาคการศึกษาที ่1 (สําหรับโปรแกรมสหกิจศึกษา) 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวย
ตนเอง) 

01006029 สหกิจศึกษา 
CO-OPERATIVE EDUCATION  

6 (0-45-0) 

รวม 6 
 

ปที่ 4 ภาคการศึกษาที ่2 (สําหรับโปรแกรมสหกิจศึกษา) 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวย
ตนเอง) 

90591XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมคุณคาแหงชีวิต 
VALUE OF LIFE 

3 (3-0-6) 

90595XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมภาษาและการสื่อสาร 
LANGUAGE AND COMMUNICATIONS 

3 (3-0-6) 

9059XXXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
GENERAL EDUCATION ELECTIVES  

3 (3-0-6) 

01066130 หุนยนตอุตสาหกรรมและวิทัศนจักรกล  
INDUSTRIAL ROBOTICS AND MACHINE VISION 

2 (2-0-4) 

01066131 เศรษฐศาสตรวิศวกรรม 
ENGINEERING ECONOMICS 

2 (2-0-4) 

01066132 การบริหารโครงการทางวิศวกรรมการวัดคุม 
PROJECT MANAGEMENT FOR INSTRUMENTATION ENGINEERING 

2 (2-0-4) 

XXXXXXXX วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี 1 
FREE ELECTIVES 1 

3 (3-0-6) 

XXXXXXXX วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี 2 
FREE ELECTIVES 2 

3 (3-0-6) 

รวม 21 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 

26 
 

ปที่ 4  ภาคการศึกษาที ่1 (สําหรับโปรแกรมการปฎิบัติการฝกงานตางประเทศ) 
 

รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 
(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 

01006005 การปฎิบัติการฝกงานตางประเทศ  
OVERSEA TRAINING 

6 (0-45-0) 

รวม 6 
 

ปที่ 4  ภาคการศกึษาที ่2 (การปฎิบัติการฝกงานตางประเทศ) 
รหัสวิชา ชื่อวิชา หนวยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 
90591XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมคุณคาแหงชีวิต 

VALUE OF LIFE 
3 (3-0-6) 

90595XXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปในกลุมภาษาและการสื่อสาร 
LANGUAGE AND COMMUNICATIONS 

3 (3-0-6) 

9059XXXX วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
GENERAL EDUCATION ELECTIVES  

3 (3-0-6) 

01066130 หุนยนตอุตสาหกรรมและวิทัศนจักรกล  
INDUSTRIAL ROBOTICS AND MACHINE VISION 

2 (2-0-4) 

01066131 เศรษฐศาสตรวิศวกรรม 
ENGINEERING ECONOMICS 

2 (2-0-4) 

01066132 การบริหารโครงการทางวิศวกรรมการวัดคุม 
PROJECT MANAGEMENT FOR INSTRUMENTATION ENGINEERING 

2 (2-0-4) 

XXXXXXXX วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี 1 
FREE ELECTIVES 1 

3 (3-0-6) 

XXXXXXXX วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี 2 
FREE ELECTIVES 2 

3 (3-0-6) 

รวม 21 
 
  รวมตลอดหลักสูตร     147   หนวยกิต 

 

     3.1.5 คําอธิบายรายวิชา 
   คําอธิบายรายวิชา (ภาคผนวก ฉ) 
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3.2 ชื่อ สกุล  เลขประจําตัวบัตรประชาชน  ตําแหนงและคุณวุฒิของอาจารย 
3.2.1  อาจารยผูรับผดิชอบหลกัสตูร 

ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

 

ผลงานทางวิชาการ 

1. รศ.ดร. ทวีพล  ซื่อสัตย 
ID: X-XXXX-XXXXX-XX-X 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 

- วศ.บ. (วิศวกรรมการวัดคุม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2538 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2541 
- Dr. Mont-Institute for   
  Automation University of  
  Leoben, Austria, 2551 

 
 

1. งานวิจัย 
   -ระบบวิทัศนจักรกลสําหรับการวัด 
   -ระบบโรงงานอัตโนมัติ 
2. ตําราเรียน 
   - การวิจัยดําเนินงาน 
   - ปฏิบัติการวิศวกรรมการวัดคุม 3 
   - การวัดและเครื่องมือวัด 
   - การใชงานกลองถายภาพความรอน 
     อยางมืออาชีพ 
3. ภาระงานสอน 
   - การออกแบบระบบการวัด 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - มาตรวิทยา (6 ช.ม./สัปดาห) 
   - ระบบโรงงานอัตโนมัติ  
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - ความปลอดภัยในอุตสาหกรรม 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - เครื่องมือวัดเชิงวิเคราะห 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม       
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

2. รศ.ดร.เกษตร ศิริสันติสัมฤทธิ์ 
ID: X-XXXX-XXXXX-XX-X 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 

 

- อส.บ. (เทคโนโลยีการวัดคุมทาง 
  อุตสาหกรรม) สถาบันเทคโนโลย ี
  พระจอมเกลาเจาคุณทหาร 
  ลาดกระบัง, 2525 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2529 
- M. Eng.(Control Engineering)   
 Osaka University, Japan, 2533 

1.งานวิจัย 
   - การประมวลผลภาพดิจิตอลและการ 
     รูจําวัตถ ุ
2. ตําราเรียน 
   - เครื่องมือวัดคุมทางอุตสาหกรรม 
3. ภาระงานสอน 
   - การวัดคุมในกระบวนการ 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - มาตรวิทยา (6 ช.ม./สัปดาห) 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

 

ผลงานทางวิชาการ 

- วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2552 

 

   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม       
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

3. รศ.ดร.สุพรรณ กุลพาณิชย 
ID: X-XXXX-XXXXX-XX-X 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 

 

- อส.บ. (เทคโนโลยีการวัดคุมทาง 
  อุตสาหกรรม) สถาบันเทคโนโลย ี
  พระจอมเกลาเจาคุณทหาร 
  ลาดกระบัง, 2528 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2531 
- วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2559 

 

1.งานวิจัย 
   -การออกแบบพีแอลซ ี
   -ระบบโรงงานอัตโนมัต ิ
2. ตําราเรียน 
   - เครื่องควบคุมแบบตรรกที่โปรแกรมได 
3. ภาระงานสอน 
   - ระบบควบคุมแบบตรรกที่โปรแกรมได 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม       
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

4. ผศ.ประภาส เริงรื่น 
ID: X-XXXX-XXXXX-XX-X 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 

 

- วศ.บ. (วิศวกรรมการวัดคุม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2539 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2546 

 
 

1. งานวิจัย 
   - ระบบอัตโนมัติสําหรับการเกษตร 
2. ตําราเรียน 
   - 
3. ภาระงานสอน 
   - วิศวกรรมการซอมบํารุง 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - ความปลอดภัยในอุตสาหกรรม 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม      
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

 

ผลงานทางวิชาการ 

5. ผศ.สุธรรม สัทธรรมสกุล 
ID: X-XXXX-XXXXX-XX-X 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 

 

- อส.บ.(เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส) 
  (เกียรตินิยม อนัดับ 2) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2544 
- วศ.ม. (วิศวกรรมสารสนเทศ) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2549 

 
 

1.งานวิจัย 
  - เซ็นเซอรและทรานสดิวเซอร 
  - การสื่อสารไรสาย 
2. ตําราเรียน 
   -  
3. ภาระงานสอน 
   - วงจรดิจิตอล 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - อุปกรณตรวจรูและแปลงสัญญาณ 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม      
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

 

3.2.2  อาจารยประจําหลักสูตร  
ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 

ปที่สําเร็จการศึกษา 
ผลงานทางวิชาการ 

1. รศ.ดร.วิทยา  ทิพยสุวรรณพร 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- อส.บ. (เทคโนโลยีการวัดคุมทาง 
  อุตสาหกรรม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2528 
- วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีปทุมวัน, 2549 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2532 
- วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2551 

1. งานวิจัย 
   - Industrial Measurement and   
     Control 
   -  Industrial Electronics 
   - Digital PID Controllers 
2. ตําราเรียน 
   -  
3.  ภาระงานสอน 
   - เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟา  
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 1     
     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 2 
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 3  
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ 

     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

2. รศ.ดร.วิศรุต  ศรีรัตนะ 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- คอ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2535 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2540 
- Ph.D. Material and    
  Production Engineering,  
  Fukuoka Institute of 
  Technology (FIT), 2556 

1. งานวิจัย 
   - Sensors and Transducers 
 2. ตําราเรียน 
   - เซ็นเซอรและทรานสดิวเซอร 
   - หนังสือปฏิบัติการวิศวกรรม 
     การวัดคุม 1 
 3. ภาระงานสอน 
   - อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลง-  
     สัญญาณ (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - ระบบนิวแมติกสและ- 
     ไฮดรอลิกส  (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม       
     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
 

3. รศ.วิริยะ กองรัตน 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- อส.บ. (เทคโนโลยีการวัดคุมทาง 
  อุตสาหกรรม) สถาบันเทคโนโลย ี
  พระจอมเกลาเจาคุณทหาร 
  ลาดกระบัง, 2528 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2531 
 

1.งานวิจัย 
   -การออกแบบพีแอลซ ี
   -การควบคุมกระบวนการ 
2. ตําราเรียน 
   -  
3. ภาระงานสอน 
   - กระบวนการพลศาสตรและการควบคุม 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม       
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ 

4 รศ.ทรงชัย  วีระทวีมาศ 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- คอ.บ. ( อิเลคทรอนิคส- 
  คอมพิวเตอร) 
  สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล,  
  2531 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา  
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2535 

1. งานวิจัย 
   - การประยุกตทางอินเตอรเน็ต 
   - การประยุกตไมโครคอนโทรลเลอร 
2. ตําราเรียน 
   - ไมโครคอนโทรลเลอร MCS-51 - 
  และการประยุกตใชงาน 
   - ปฏิบัติการวิศวกรรมการวัดคุม 2 
3. ภาระงานสอน 
   - การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร      
     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - วงจรดิจิตอล  (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - ไมโครโปรเซสเซอร (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 1     
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 2 
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 3  
     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

5. รศ.สักรียา  ชิตวงศ 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- อส.บ. (เทคโนโลยีคอมพิวเตอร 
  อุตสาหกรรม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2535 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2537 

1. งานวิจัย 
   - Signal Processing 
   - Industrial Insturmentation and 
     Process Control 
2. ตําราเรียน 
   - วิศวกรรมอิเล็คทรอนิกส 
   - วิศวกรรมการวิเคราะหวงจรไฟฟา 
3. ภาระงานสอน 

   - อิเล็กทรอนิกสวิศวกรรม 
     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การออกแบบระบบการวัด 
     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - กระบวนการพลศาสตร 
     และการควบคุม (6 ช.ม./ สัปดาห) 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ 

   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 1     
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 2 
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 3  
     (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1     (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2     (9 ช.ม./ สัปดาห) 

6.  รศ.อาจินต นวมสําราญ 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- วศ.บ. (วิศวกรรมการวัดคุม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง,  
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง,  

1. งานวิจัย 
   - การออกแบบตัวควบคุม PID 
   - เครือขายเซ็นเซอรไรสาย 
2. ตําราเรียน 
   -  
3. ภาระงานสอน 
   - วิศวกรรมระบบควบคุม 
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา 
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม      
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

7. ผศ.ดร.นรินทร ธรรมารักษวัฒนะ 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- วท.บ. (สถิติ-คอมพิวเตอร) 
  มหาวิทยาลัยรามคําแหง, 2536 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2543 
- ปร.ด.วิทยาศาสตรนาโนและวัสด,ุ   
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2559 

1. งานวิจัย 
- ดานการตรวจวัดและการสื่อสาร- 
  ขอมูล 
2. ตําราเรียน 
   -  
3. ภาระงานสอน 
   - การสื่อสารขอมูลทางอุตสาหกรรม- 
     และโครงขาย (3 ช.ม./ สัปดาห) 
    - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ 

   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม      
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห)   

8. ผศ.ดร. พงษชัย  นิลาศ 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- วศ.บ. (วิศวกรรมการวัดคุม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2537 
- M.S. (Electrical Engineering) 
  Vanderbilt University, USA,   
  2541 
- Ph.D. (Electrical Engineering) 
  Vanderbilt University, USA,    
  2546 
 

1. งานวิจัย 
   -วิศวกรรมหุนยนต 
2. ตําราเรียน 
    -     
3. ภาระงานสอน 
   - เครื่องจักรกลไฟฟา  (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การควบคุมคุณภาพ  (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม 1     
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

9. ผศ.เชื้อ  นกอยู 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- คอ.บ. ( วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา  
  พระนครเหนือ, 2529 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา  
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2540 

1. งานวิจัย 
   - ระบบทําความเย็น 
2. ตําราเรียน 
   -  
3. ภาระงานสอน 
   - เครื่องจักรกลไฟฟา 
     (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส  
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา     
      (3 ช.ม./ สัปดาห) 
   - การทดลองทางวิศวกรรมการวัดคุม      
      (6 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 1 (9 ช.ม./ สัปดาห) 
   - โครงงาน 2 (9 ช.ม./ สัปดาห) 

10.  ดร. นภศูล วงษวานิช 
(สาขาวิศวกรรมไฟฟา) 
 

- B. Eng (Electronics and    
  Electrical Engineering),  
  University of Cantabury,  
   New Zealand, 2554 

1. งานวิจัย 
   - Modeling and Control System 
   - System identifications 
2. ตํารา 
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ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิ /สาขาวิชา/สถานศึกษา/ 
ปที่สําเร็จการศึกษา 

ผลงานทางวิชาการ 

- Ph.D. (Electronics and  
  Electrical Engineering),  
  University of Cantabury,  
  New Zealand, 2559 

   -  
3. ภาระงานสอน 
   - สัญญาณและระบบ 
  (3 ช.ม./ สัปดาห) 

 

 3.2.3  อาจารยพิเศษ  
ชื่อ-นามสกุล คุณวุฒิการศึกษาสูงสุด (สาขาวิชา), 

สถานศึกษาที่สําเร็จการศึกษา 
สถานที่ทํางาน 

1.  นายทวิช  ชูเมือง 
 

- อส.บ. (เทคโนโลยีเครื่องมือวัด 
  ทางอุตสาหกรรม) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2534 
- วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟา) 
  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา 
  เจาคุณทหารลาดกระบัง, 2540 

บริษัท พีทีที เมนเทนแนนซ แอนด  
เอ็นจิเนียริ่ง จํากัด 
22/2 ตําบล มาบตาพุด    อําเภอ เมือง 
จังหวัด ระยอง 21150 
 

 
4. องคประกอบเกี่ยวกับประสบการณภาคสนาม (การฝกงานหรือสหกิจศึกษา) (ถาม)ี 

 จากความตองการที่บัณฑิตควรมีประสบการณในวิชาชีพกอนเขาสูการทํางานจริง ดังนั้นหลักสูตรไดกําหนด
รายวิชาสหกิจศึกษา ซึ่งจะจดัในกลุมวิชาการศึกษาทางเลือก  โดยทั่วไปมีความตองการใหนักศึกษาทุกคนลงทะเบียน
รายวิชานี้ เวนแตกรณีที่นักศึกษามีปญหาไมสามารถไปฝกในรายวิชาสหกิจศึกษาหรือดวยขอจํากัดใด  ๆก็จะเปนการ
อนุโลมใหเรียนรายวิชาเลือกเฉพาะทางวิศวกรรมวัดคุมและโครงงานวิศวกรรมการวัดคุมแทนสหกิจศึกษาได 

4.1  มาตรฐานผลการเรียนรูของประสบการณภาคสนาม 
ความคาดหวังในผลการเรียนรูประสบการณภาคสนามของนักศึกษา ดังนี้ 
(1) ทกัษะในการปฎิบัติงานจากสถานประกอบการ ตลอดจนมีความรู ความเขาใจในหลักการ ความจําเปน

ในการเรียนรูทฤษฎีมากยิ่งข้ึน 
(2)  บูรณาการความรูที่ไดเรียนมาเพ่ือนําไปใชในการแกปญหา 
(3)  มีมนุษยสัมพันธและสามารถทํางานรวมกับผูอื่นไดดี 
(4)  มีระเบียบวินัย ตรงตอเวลา เขาใจวัฒนธรรมและสามารถปรับตัวเขากับสถานประกอบการได 
(5)  มีความกลาในการแสดงออก และนําความคิดอยางสรางสรรคไปใชประโยชนในงานได 

4.2  ชวงเวลา 
นักศึกษาจะฝกงานในชั้นปที่ 3 ภาคการศึกษาฤดูรอน หากเลือกโปรแกรมสหกิจศึกษานักศึกษาจะตองไป

ปฏิบัติสหกิจในชั้นปที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 1 
4.3  การจัดเวลาและตารางสอน 

 จัดเต็มเวลาในแตละภาคการศึกษา 
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5. ขอกําหนดเกี่ยวกับการทําโครงงานหรืองานวิจัย (ถามี) 
 ขอกําหนดในการทําโครงงาน ตองเปนหัวขอที่เกี่ยวของกับการประยุกตใชงานหรือสอดคลองกับเนื้อหา

องคความรูที่เกีย่วของกับวิศวกรรมการวัดคุม เพื่อใชสําหรับการเรียนการสอน หรือเพื่อทํานุบํารุงศิลปวัฒนธรรม 
โดยมีจํานวนผูรวมโครงงาน 1-2 คน   และมีรายงานที่ตองนําสงและนําเสนอตามรูปแบบ    และระยะเวลาที่
หลักสูตรกําหนดอยางเครงครัด  

5.1  คําอธิบายโดยยอ  
 โครงงานดานวิศวกรรมวัดคุมที่นักศึกษาสนใจ   สามารถอธิบายทฤษฎีที่นํามาใชในการทําโครงงาน 

ประโยชนที่จะไดรับจากโครงงาน  มีวัตถุประสงคและขอบเขตโครงงานที่สามารถทําเสร็จภายในระยะเวลาที่กําหนด 
5.2  มาตรฐานผลการเรียนรู  
 นักศึกษาสามารถทํางานดวยตนเองหรือเปนทีม  มีความถนัดในการใชอุปกรณ เครื่องมือในการทําโครงงาน 

5.3  ชวงเวลา  
ภาคการศึกษาที่ 1-2  ของปการศึกษาที่ 4 

5.4  จํานวนหนวยกิต  
  6 หนวยกิต 

5.5  การเตรียมการ  
 มีการกําหนดชั่วโมงการใหคําปรึกษา จัดทําบันทึกการใหคําปรึกษา ใหขอมูลขาวสารเบื้องตนที่เกี่ยวของกับ

โครงงาน  
5.6  กระบวนการประเมินผล  

 ประเมินผลจากความกาวหนาในการทําโครงงาน ที่บันทึกในสมุดใหคําปรึกษาโดยอาจารยที่ปรึกษา และ
ประเมินผลจากรายงานที่ไดกําหนดรูปแบบการนําเสนอตามระยะเวลา นําเสนอตัวอยางงานที่ทําไดสําเร็จไปแลว 
และสุดทายการจัดสอบการนําเสนอที่มีอาจารยผูสอบไมต่ํากวา 3 คน   ตามวิธีการประเมินผลที่หลักสูตรวิศวกรรม-
การวัดคุมไดกําหนดไวกอนลวงหนา 
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หมวดที ่5  หลกัเกณฑในการประเมินผลนักศึกษา  

1.  กฎระเบียบหรือหลักเกณฑในการใหระดับคะแนน (เกรด)  
 เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษาระดับ

ปริญญาตรี พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) 

2.  กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา  
2.1  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูขณะนักศึกษายังไมสําเร็จการศึกษา 
 ใหกําหนดระบบการทวนสอบผลสัมฤทธิ์การเรียนรูของนักศึกษาเปนสวนหนึ่งของระบบการประกัน

คุณภาพภายในของสถาบันอุดมศึกษาที่จะตองทําความเขาใจตรงกันทั้งสถาบัน   และนําไปดําเนินการจน
บรรลุผลสัมฤทธิ์ ซึ่งผูประเมินภายนอกจะตองสามารถตรวจสอบได 

 การทวนสอบในระดับรายวิชา  ควรใหนักศึกษาประเมินการเรียนการสอนในระดับรายวิชา  มี
คณะกรรมการพิจารณาความเหมาะสมของขอสอบใหเปนไปตามแผนการสอน   มีการประเมินขอสอบโดย
ผูทรงคุณวุฒิภายนอก 

 การทวนสอบในระดับหลักสูตร  สามารถทําไดโดยมีระบบประกันคุณภาพภายในสถาบันการศึกษา
ดําเนินการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูและรายงานผล 

2.2  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูหลังจากนักศึกษาสําเร็จการศึกษา 
 การกําหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูของนักศึกษา ควรเนนการทําการศึกษาเชิง

ขอมูลสัมฤทธิ์ผลของการประกอบอาชีพของบัณฑิตที่ทําอยางตอเนื่อง และนําผลการศึกษาที่ไดยอนกลับมา
ปรับปรุงกระบวนการการเรียนการสอน และหลักสูตรแบบครบวงจร     รวมทั้งการประเมินคุณภาพของ
หลักสูตรและหนวยงานโดยองคกรอิสระ โดยการทําการศึกษาอาจจะดําเนินการดังตัวอยางตอไปนี้ 

 (1) ภาวะการณไดงานทําของบัณฑิต   ประเมินจากบัณฑิตแตละรุนที่จบการศึกษา   ในดานของ
ระยะเวลาในการหางานทํา  ความเห็นตอความรู ความสามารถ  ความมั่นใจของบัณฑิตในการประกอบการ
งานอาชีพ 

 (2) การตรวจสอบจากผูประกอบการ  โดยการขอเขาสัมภาษณหรือการสงแบบสอบถาม    เพื่อ
ประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตท่ีจบการศึกษาและเขาทํางานในสถานประกอบการนั้น ๆ ในคาบระยะเวลา
ตาง ๆ เชน ปที่ 1  ปที่ 5  เปนตน 

 (3)  การประเมินตําแหนง และ/หรือความกาวหนาในสายงานของบัณฑิต 
 (4) การประเมินจากสถานศึกษาอื่น โดยการสงแบบสอบถาม  หรือสอบถามเมื่อมีโอกาสในระดับ

ความพึงพอใจในดานความรู  ความพรอม  และสมบัติดานอื่น ๆ ของบัณฑิตจะจบการศึกษา    และเขาศึกษา
เพื่อปริญญาที่สูงขึ้นในสถานศึกษานั้น ๆ 

 (5) การประเมินจากบัณฑิตทีไ่ปประกอบอาชีพ   ในแงของความพรอมและความรูจากสาขาวิชาที่
เรียน รวมทั้งสาขาอื่น ๆ ที่กําหนดในหลักสูตร ที่เก่ียวเนื่องกับการประกอบอาชีพของบัณฑิต รวมทั้งเปดโอกาส
ใหเสนอขอคิดเห็นในการปรับหลักสูตรใหดียิ่งขั้นดวย 

 (6) ความเห็นจากผูทรงคุณวุฒิภายนอกที่มาประเมนิหลักสูตร หรือเปนอาจารยพิเศษ ตอความพรอม
ของนักศึกษาในการเรียน และคุณสมบัติอ่ืน ที่เก่ียวของกับกระบวนการเรียนรู และการพัฒนาองคความรูของ
นักศึกษา 
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 (7) ผลงานของนักศึกษาทีป่ระเมินเปนรูปธรรมได เชน (ก) การพัฒนาและสรางชิ้นงานดานวิศวกรรม-
การวัดคุม   (ข) จํานวนรางวัลทางสังคมและวิชาชีพ   (ค) จํานวนกิจกรรมการกุศลเพื่อสังคมและประเทศชาติ      
(ง) จํานวนกิจกรรมอาสาสมัครในองคกรที่ทําประโยชนตอสังคม 

 

3.  เกณฑการสําเร็จการศึกษาตามหลักสูตร  
เปนไปตามขอบังคับสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง วาดวยการศึกษาระดับ

ปริญญาตรี พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) 
 

หมวดที ่6  การพัฒนาคณาจารย 

1.  การเตรียมการสําหรับอาจารยใหม  
 (1) มีการปฐมนิเทศแนะแนวการเปนครูแกอาจารยใหม    ใหมีความรู       และเขาใจนโยบายของ

มหาวิทยาลัย/สถาบัน  คณะ  ตลอดจนในหลักสูตรที่สอน 
 (2) สงเสริมอาจารยใหมีการเพิ่มพูนความรู  สรางเสริมประสบการณเพื่อสงเสริมการสอน  และการ

วิจัยอยางตอเนื่อง สนับสนุนดานการศึกษาตอ ฝกอบรม ดูงานทางวิชาการ และวิชาชีพในองคกรตาง ๆ การ
ประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ/หรือตางประเทศ  หรือการลาเพื่อเพิ่มพูนประสบการณ 

 (3)  ใหอาจารยใหมเขาสังเกตการสอนของอาจารยอาวุโส  และลองใหอาจารยใหมไดสอนรวม 
 (4)  สงอาจารยใหมเขาอบรมจรรยาบรรณตามกําหนดที่คณะหรือสถาบัน มีหมายกําหนดจัดไวให 

2.  การพัฒนาความรูและทักษะใหแกคณาจารย  
2.1  การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล  
 (1) สงเสริมอาจารยใหมีการเพิ่มพูนความรู  สรางเสริมประสบการณ  เพื่อสงเสริมการสอนและการ

วิจัยอยางตอเนื่อง สนับสนุนดานการศึกษาตอ  ฝกอบรม  ดูงานทางวิชาการ  และวิชาชีพในองคกรตาง ๆ การ
ประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ/หรือตางประเทศ  หรือการลาเพื่อเพิ่มพูนประสบการณ 

 (2)  การเพ่ิมพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลใหทันสมัย 
2.2  การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพดานอื่น ๆ  

 (1) การมีสวนรวมในกิจกรรมการบริการทางวิชาการแกชุมนุมที่เกี่ยวของกับการพัฒนาความรู และ
คุณธรรม 

(2)  มีการกระตุนอาจารยทําผลงานทางวิชาการสายตรงในสาขาวิชา 
 (3) สงเสริมการทําวิจัยสรางองคความรูใหมเปนหลักและเพ่ือพัฒนาการเรียนการสอน     และมีความ

เชี่ยวชาญในสาขาวิชาวิชาชีพเปนรอง 
 (4) จัดสรรงบประมาณที่คณะและสถาบันไดจัดสรรใหสําหรับการทําวิจัย 
 (5) จัดใหอาจารยทุกคนเขารวมกลุมวิจัยตาง ๆ ของคณะ และของสถาบัน 
 (6) จัดใหอาจารยเขารวมกิจกรรมบริการวิชาการตาง ๆ ของคณะ และของสถาบัน 
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ประกาศสถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง  

เรื่อง การลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา 
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หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ฉบับ พ.ศ. 2559 
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มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 
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วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

118 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

119 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

120 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

121 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

122 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

123 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

124 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

125 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

126 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

127 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

128 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

129 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

130 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

131 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

132 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

133 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

134 มคอ. 2 

. 

 



 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล

 

วิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล.

135 มคอ. 2 

. 

 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 
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มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 
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คําอธิบายรายวิชา 
หมวดวิชาเฉพาะ         111    หนวยกิต 

 

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรและวิทยาศาสตรสําหรับวิศวกร         21    หนวยกิต 

                             หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง)  

01006020 ฟสิกสทั่วไป 1             3 (3-0-6) 

  GENERAL PHYSICS 1 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQISITE : NONE 

เวกเตอร การเคลื่อนท่ีและกฎของนิวตัน สมดุลของอนุภาค สมดุลแรง สมดุลของวัตถุแข็ง จุดศูนยกลางแรงโนม
ถวงและจุดเซนทรอยด คลื่นและการสั่น กลศาสตรของไหล แกสอุดมคติและสารบริสุทธิ์ งานและความรอน 
การนําความรอน การพาความรอนและการแผรังสีความรอน 

Equilibrium of particles, equivalent system of forces, equilibrium of rigid bodies, center of 
gravity and centroids, vibration and wave, fluid mechanics, ideal gas and pure substances , 
work and heat, thermal conduction, thermal convection Thermal radiation. 

 

01006021 ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 1           3 (3-0-6) 

  GENERAL PHYSICS LABORATORY 1 

  วิชาบังคับกอน : ไมมี 

  PREREQISITE : NONE 

ปฏิบัติการที่มีเนื้อหาสัมพันธกับวิชา 01006020 ฟสิกสทั่วไป 1 

The experiments  correspond to the subject in 01006020 General Physics 1. 

 

01006022 ฟสิกสทั่วไป 2            3 (3-0-6) 

GENERAL  PHYSICS  2 

วิชาบังคับกอน :  ไมมี 

PREREQISITE :  NONE  

การหักเหและการเบี่ยงเบนทางแสง โพลาไรเซซั่น เลนสและอุปกรณทางแสง ทฤษฎีสัมพัทธภาพพิเศษ 
คุณสมบัติแบบอนุภาคของคลื่น คุณสมบัติแบบคลื่นของอนุภาค โครงสรางของอะตอม แบบจําลองอะตอมของ
บอร สมการโชรดิงเจอร ทฤษฎีควอนตัมของอะตอมไฮโดรเจน อะตอมแบบมีอิเล็กตรอนหลายตัว การวิเคราะห
วงจรกระแสตรงและกระแสสลับ โครงสรางพื้นฐานของระบบอิเล็กทรอนิกส คุณสมบัติเบื้องตนของสารกึ่ง
ตัวนํา พื้นฐานไดโอดทรานซิสเตอรชนิดสองขั้วและชนิดสนามไฟฟา การใชงานไดโอดพื้นฐาน 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 
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Reflection and refraction, polarization, Plane mirrors, Lens and optical instruments, special 
relativity, the dual property of wave and particle, atom structure, Bohr model, Schrodinger 
equation, quantum theory of hydrogen atom, multielectron atom, DC and AC circuit analysis, 
basic configuration of electronics systems, basic characteristics of semiconductor devices 
diode, bipolar transistors and field effect transistors, basic diode applications. 

 

01006023   ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 2           1 (0-3-2) 

GENERAL PHYSICS LABORATORY 2                  

วิชาบังคับกอน : ไมมี                                

PREREQISITE :  NONE  

ปฏิบัติการที่มีเนื้อหาสัมพันธกับวิชา 01006022 ฟสิกสทั่วไป 2 

The experiments that correspond to the subject in 01006022 General Physics 2 

 

01006024 เคมีท่ัวไป            3 (3-0-6) 

GENERAL CHEMISTRY 

วิชาบังคับกอน : ไมมี                                  

PREREQISITE : NONE  

พื้นฐานของทฤษฎีอะตอมและปริมาณสัมพันธ, คุณสมบัติของแกส ของแข็ง ของเหลว และสารละลาย, สมดุล
เคมี, สมดุลไอออน, จลนพลศาสตรเคมี, โครงสรางทางอิเล็กตรอนของอะตอม, พันธะเคมี, สมบัติตามตาราง   
พีริออดกิ, ธาตุเรพรีเซนเทรทีฟ, ธาตุอโลหะและโลหะทรานซิชัน, ปฏิกิริยาของกรด-เบสและปฏิกิริยารีดอกซ 

Stoichiometry and basis of the atomatic theory ; properties of gas,  liquids, solids and 
solutions; chemical equilibrium; ionic equilibrium; chemical kinetics; electronic structures of  
atoms; chemical bonds;  periodic properties; representative elements; nonmetals and 
transition metals; acid-base reactions and redox reaction. 

 

01006025 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป           1 (0-3-2) 

GENERAL CHEMISTRY LABORATORY 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE :NONE  

ปฏิบัติการที่มีเนื้อหาสัมพันธกับวิชา 01006024 เคมีท่ัวไป 

The experiments that correspond to the subject in 01006024 General Chemistry 

 

 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 
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01006030 แคลคูลัส 1            3 (3-0-6) 

CALCULUS 1 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ฟงกชัน, ลิมิต, ความตอเนื่อง และการประยุกตใช อุปนัยเชิงคณิตศาสตร แนะนําอนุพันธ การหาอนุพันธ การ
ประยุกตใชอนุพันธ ปริพันธจํากัดเขต การปริพันธดวยปฏิยานุพันธ การประยุกตใชปริพันธจํากัดเขต  รูปแบบ
ของการปริพันธที่หาคาไมได  ปริพันธไมตรงแบบ  การหาปริพันธดวยวิธีเชิงตัวเลข  อันดับและอนุกรมของ
จํานวน การกระจายอนุกรมเทเลอรของฟงกชันพื้นฐานการวิเคราะหเวกเตอร  

Function, Limit, Continuity and their applications, Mathematical induction, Introduction to 
derivative, Differentiation, Applications of derivative, Definite integrals, Antiderivative 
integration, Application of definite integral, Indeterminate forms, Improper integrals, 
Numerical integration, Sequences and series of numbers, Taylor series expansions of 
elementary functions vector analysis. 

 

01006031 แคลคูลัส 2            3 (3-0-6) 

CALCULUS 2 

วิชาบังคับกอน : 01006030 แคลคูลัส 1 

PREREQISITE : 01006030 CALCULUS 1 

ฟงกชันหลายตัวแปรและการประยุกตใช พีชคณิตของเวกเตอรในสามมิติ พิกัดเชิงขั้ว แคลคูลัสของฟงกชัน
จํานวนจริงสองตัวแปร การหาอนุพันธและปริพันธของฟงกชันจํานวนจริงและฟงกชันเวกเตอรจํานวนจริงหลาย
ตัวแปร แนะนําปริพันธเสน เสน ระนาบ และพ้ืนผิว ในปริภูมิสามมิติ แคลคูลัสของฟงกชันจํานวนจริงในปริภูมิ
สามมิติ ทฤษฎีบทหลักที่เก่ียวกับการประยุกต เชน ทฤษฎีบทของกรีน ทฤษฎีไดเวอรเจนซ ทฤษฎีบทของเกาส 
ทฤษฎีบทของสโตกส เปนตน 

Functions of several variables and theirs applications, Vector algebra in three dimensions, 
Polar coordinates, Calculus of real - valued functions of two variables, Differentiation and 
integration of real-valued and vector - valued functions of multiple real variables, 
Introduction to line integrals, Lines, planes and surfaces in three-dimensional space, Calculus 
of real - valued functions in three-dimensional space, Calculus of real – valued functions in 
three-dimensional space, Principal theory for applications such as Green’s theorm, 
divergence theorem, Gauss theorem, Stokes theorem, etc. 

 

01006032 สมการเชิงอนุพันธและพีชคณิตเชิงเสนพื้นฐาน        3 (3-0-6) 

ELEMENTARY DIFFENTIAL EQUATIONS AND LINEAR ALGEBRA 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวัดคุม) ภาควิชาวิศวกรรมการวัดและควบคุม คณะวิศวกรรมศาสตร สจล. 
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ระบบสมการและการแปลงเชิงเสน เวกเตอรและสเปซ เมตริกซ ผลเฉลยของสมการเชิงเสนโดยวิธีเมตริกซ ฐาน 
ฐานตั้งฉาก และการประยุกตใชงาน การแปลงลาปาซ การแปลงแซด การแปลงฟูริเยร ฯ ฟงกชันเชิงซอนและ
การแปลง แนะนําสมการเชิงอนุพันธและการประยุกตใช  สมการอนุพันธเชิงเสนและไมเชิงเสน สมการเชิง
อนุพันธสามัญ  การประยุกตสมการเชิงอนุพันธสามัญกับปญหาทางวิศวกรรม  ปญหาคาเริ่มตน 

System of linear equations and solutions. Vector and space, Matrices, Solution of linear 
equations by matrices, bases, orthonormal bases and applications in Fourier series, etc. 
Linear transformations : Laplace transformation, Z-transformation Fourrier-Transformation, 
complex function and transformation, Introduction to differential equations, linear and 
nonlinear differential equation, Ordinary differential equations, Application of ordinary 
differential equation for engineering problems, initial value problems. 

 

กลุมวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน            22     หนวยกิต 

                    หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง) 

01006010 กลศาสตรวิศวกรรม           3 (3-0-6) 

ENGINEERING MECHANICS 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE :NONE  

ระบบของแรง แรงลัพธ สมดุล สถิตยศาสตรของของไหล จลนศาสตรและจลนพลศาสตรของอนุภาคและวัตถุ
เกร็ง กฎของที่ 2 ของนิวตัน งานและพลังงาน แรงดลและโมเมนตัม                

Force systems;   resultant;  equilibrium;  fluid statics; Kinematics and kinetics of particles and  
rigid bodies; Newton’s  second  law of motion;  work and energy, impulse and momentum.   

 

01006011 วัสดุวิศวกรรม             3 (3-0-6) 

ENGINEERING MATERIALS 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE :NONE  

ศึกษาความสัมพนัธระหวางโครงสราง คุณสมบัติ กระบวนการผลิต และการใชงานของวัสดุวิศวกรรมกลุม
หลักๆ เชน โลหะ พอลิเมอร เซรามิก และวัสดุเชิงประกอบ แผนภูมิสมดุลของเฟสและการแปลความ 
คุณสมบัติทางกลและการเสื่อมสภาพของวัสดุ  

Study of relationship between structures, properties, production processes and applications 
of main groups of engineering materials i.e. metals, polymers, ceramics and composites; 
phase equilibrium diagrams and their interpretation; mechanical properties and materials 
degradation. 
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01006012 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร          3 (2-2-5) 

COMPUTER  PROGRAMMING 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

สถาปตยกรรมคอมพิวเตอรเบื้องตน องคประกอบของระบบคอมพิวเตอร การปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวรและ
ซอฟตแวร  การประมวลผลขอมูล การออกแบบและข้ันตอนการพัฒนาโปรแกรม ระดบัของภาษาคอมพวิเตอร 
ตัวแปลภาษา การเขียนโปรแกรมดวยภาษาคอมพิวเตอรระดับสูง องคประกอบของประโยคคําสั่ง เชน คาคงที่ 
ตัวแปร เครื่องหมายกระทําการนิพจน ชนิดของขอมูลแบบตางๆ คําสั่งแบบตามลําดับ แบบกําหนดเงื่อนไข 
และแบบวนซ้ํา การประยุกตใชคอมพิวเตอรในงานตาง ๆ   การฝกปฏิบัติเกี่ยวกับการใชเครื่องมือในการพัฒนา
โปรแกรม การตรวจสอบ ทดสอบและแกไขโปรแกรม 

Basic computer architecture; computer system component; hardware and software 
interaction; electronic data processing concepts; program design and development 
methodology; levels of computer languages; compiler; computer programming using high 
level language; component of statement e.g. constant, variable, operator, expression, data 
types; sequential statement; control statement; iteration statement; computer application; 
practice in using program development tools; program testing and debugging. 

 

01006015 เขียนแบบวิศวกรรม           3 (2-2-5) 

ENGINEERING DRAWING 

วิชาบังคับกอน : ไมมี                            

PREREQISITE :NONE  

การเขียนอักษร การเขียนภาพฉายบนระนาบที่ตั้งฉากกัน การวาดภาพบนพิกัดฉาก (การเขียนภาพ 3 มิต)ิ      
การกําหนดขนาดและคําพิกัดความเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพชวยและภาพแผนคลี่ การสเก็ตราง
แบบ  การเขียนแบบประกอบและภาพแยกชิ้นสวน  พื้นฐานในดานการใชคอมพวิเตอรชวยในการเขียนแบบ 

Lettering: orthographic projection; orthographic drawing and pictorial drawings, dimensioning 
and tolerancing ; sections, auxiliary views and  development; freehand sketches, detail and  
assembly drawings; basic computer-aided drawing. 

 

01006028 เตรียมความพรอมสําหรับวิศวกร          1 (0-3-0) 

PRE-ACTIVITIES FOR ENGINEERS  

วิชาบังคับกอน :   ไมม ี

PREREQUISITE :   NONE  
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การเขารวมกิจกรรมทางคณะวิศวกรรมศาสตรจัดเตรียมขึ้น เพื่อเปนการแนะแนว และเตรียม ความพรอม
นักศึกษาในการศึกษาและประกอบอาชีพวิศวกรที่ประสบความสําเร็จ ปฎิบัติการพ้ืนฐานและโครงงานเบื้องตน
ทางวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี  

Participates in activities organized by the Faculty of Engineering of advising and preparing 
students for successful Engineering education and career. Fundamental Laboratory and 
project in science and technology. 

 

01066030 วงจรไฟฟาและวิศวกรรมไฟฟา          3 (3-0-6) 

ELECTRIC CIRCUITS AND ELECTRICAL ENGINEERING 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE 

พื้นฐานการวิเคราะหวงจรไฟฟากระแสตรง ไฟฟากระแสสลับ กระแสไฟฟาและกําลังไฟฟา อุปกรณใน
วงจรไฟฟา ตัวตานทาน ตัวเหนี่ยวนํา ตัวเก็บประจุ วงจรลําดับที่หนึ่งและวงจรลําดับที่สอง การตอบสนองใน
สภาวะชั่วครู   การตอบสนองในสภาวะอยูตัว  เฟสเซอร  วงจรไฟฟากําลัง  เครื่องจักรกลไฟฟา เครื่องกําเนิด
ไฟฟา มอเตอรและการใชงาน ระบบไฟฟา 3 เฟส ระบบสงจายกําลังไฟฟา พื้นฐานเครื่องมือวัดทางไฟฟา 

Basic DC and AC circuit analysis; voltage; current and power; transformers; Circuit elements; 
resistance, inductance, and capacitance; first and second order circuits; transient response, 
steady state response; phasor diagram; AC power circuit; introduction to electrical machinery; 
generators, motors and their uses; concepts of three-phase systems; method of power 
transmission; introduction to some basic electrical instruments. 

 

01066031 เทอรโมฟลูอิดส            3 (3-0-6) 

THERMO-FLUIDS 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

คุณสมบัติของของเหลว สถิตยศาสตรของไหล การวิเคราะหการควบคุมปริมาตร; มวลโมเมนตัม และสมการ
พลังงาน สมการเบอนูลี่และการประยุกต แนวคิดชั้นขอบเขต; การไหลและการสูญเสียภายในทอ  กฎขอท่ีหนึ่ง
และสองของอุณหพลศาสตร การประเมินคุณสมบัติทางอุณหพลศาสตร กาซทางอุดมคติและกาซจริง การ
ควบแนนของสสาร  โหมดการถายเทความรอนเปรียบเทียบในเชิงไฟฟา 

Fluid Properties; Fluid Statics; Control Volume Analysis; Mass, Momentum, and Energy 
Equations; Bernoulli Equation and Applications; Boundary Layer Concept; Pipe Flows and 
Losses; First and Second Law of Thermodynamics; Evaluation of Thermodynamic Properties; 
Ideal and Real Gases; Condensable Substances; Heat Transfer Modes; Electrical Analogy. 
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01066032 สถิติวิศวกรรม             3 (3-0-6) 

ENGINEERING STATISTICS 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE                                             

ทฤษฎีความนาจะเปน ตัวแปรสุม; การอนุมานทางสถิติและการทดสอบสมมุติฐาน; การวิเคราะหความ
แปรปรวน; การถดถอยและสหสัมพันธ โดยใชวิธีการทางสถิติเปนเครื่องมือในการแกปญหา 

Probability theory; random variables; statistical inference and hypothesis testing; analysis of 
variance; regression and correlation; application of statistical methods in problem solving. 

 

กลุมวิชาบังคับ            59   หนวยกิต 

หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบตั-ิศึกษาดวยตนเอง) 

01006004 การฝกงานอุตสาหกรรม           0 (0-45-0) 

INDUSTRIAL TRAINING 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQUISITE : NONE 

นักศึกษาทุกคนจะตองผานการฝกงานระยะสั้นในภาคอุตสาหกรรมในภาคฤดูรอนไมนอยกวา 300 ชั่วโมง ทั้งนี้
เพื่อเปนการเสริมสรางประสบการณและทักษะตางๆ โดยนักศึกษาทุกคนจะตองสงรายงานหลังจากสิ้นสุดการ
ฝกงาน 

The students are required to complete a short-term industrial practical training during  a 
summer period for at least 300 hours. This course is aimed at enhancing their experience and 
skills. The students are required to submit the report after completing the activities. 

 

01066001 วงจรอิเล็กทรอนิกสและอุปกรณ          3 (3-0-6) 

ELECTRONIC CIRCUITS AND DEVICES  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

พื้นฐานเซมิคอนดักเตอรและทฤษฎีโครงสรางของรอยตอพีเอ็น คุณลักษณะและการประยุกตใชงานไดโอดและ
ซีเนอรไดโอด วงจรจัดรูปสัญญาณ วงจรจายไฟตรงอยางงายและวงจรทวีแรงดันไฟตรง ทรานซิสเตอร 2 
รอยตอ (BJT) และทรานซิสเตอรสนามไฟฟา (FET) : คุณลักษณะ ขอกําหนดตางๆ และเทคนิคการจัดไบแอส 
การวิเคราะห และการออกแบบวงจรขยายโดยใชทรานซิสเตอร 2 รอยตอ และทรานซิสเตอรสนามไฟฟา ออป
แอมป : ลักษณะสมบัติ ขอกําหนดเฉพาะและการประยุกตใชงานออปแอมป ทฤษฎีการทํางาน สมบัติและ
ขอกําหนดเฉพาะของอุปกรณใชงานแบบเปนเชิงเสน และไมเปนเชิงเสน การวิเคราะหและออกแบบวงจร
ประยุกตทางอิเล็กทรอนิกส เชน วงจรแหลงจายไฟ วงจรกรองความถี่วงจรขยายแบบตางๆ เปนตน การทดลอง
อุปกรณอิเล็กทรอนิกสและ การประยุกต 
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Basic semiconductor physics and p-n junction theory. Diodes and zener Diodes characteristics 
and specifications. Wave shaping circuits, simple DC power supply and DC voltage multiplier 
circuit design. Bipolar Junction Transistor (BJT) and Field Effect Transistor (FET): operations, 
characteristics and specifications. DC biasing technique. Analysis and design of BJT and FET 
amplifiers. Operational amplifiers (op amp): theory of operation, characteristic and 
specifications of devices, linear and non-linear applications. Analysis and design of selected 
electronic circuits such as power supply, filter circuit, and amplifiers. Experiments and 
application of electronic devices 

 

01066102 การออกแบบวงจรดิจิตอลและการประยุกต         3 (2-3-6) 

DIGITAL CIRCUITS DESIGN AND APPLICATIONS  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ทฤษฎีเบื้องตนของวงจรสวิทชิ่ง พีชคณิตบลูลีน รหัสคอมพิวเตอร ตารางความเปนจริง แผนผังแบบคะนอห 
แผนผังแบบเวน ลอจิกเกทแบบพื้นฐาน วงจรบวก วงจรลบ วงจรเขารหัส วงจรถอดรหัส วงจรมัลติเพล็กเซอร 
วงจรดีมัลติเพล็กเซอร ฟลิบฟลอบ วงจรนับ การออกแบบวงจรดิจิตอลและการนําไปประยุกตใชงาน  แนะนํา
ไมโครโปรเซสเซอรเบื้องตน 

Theory of logical switching; Boolean algebra, computer code; truth tables; Karnaugh and 
Venn map; basic logical gates: adder circuit, subtractor circuit, encoder circuit, decoder 
circuit, multiplexer circuit, demultiplexer circuit, flip-flop and counter circuit; digital circuits 
design and applications.  Introduction to  fundamentals of microprocessor. 

 

01066103 การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา          3 (3-0-6) 

ELECTRICAL MEASUREMENT AND INSTRUMENTS 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

หนวยการวัดและมาตราฐานของเครื่องมือวัดทางไฟฟา การแบงประเภทและคุณสมบัติของเครื่องมือวัด ความ
ปลอดภัยและความแมนยํา การวิเคราะหผลการวัด การวัดแรงดันไฟฟา กระแสไฟฟา ดีซีและเอซี ทั้งแบบ
อนาลอกและดิจิตอล การวัดกําลังไฟฟา ตัวประกอบกําลัง และพลังงาน การวัดคาความตานทาน ความ
เหนี่ยวนําและความเก็บประจุ การวัดความถี่และชวงเวลา การวัดทางเหล็ก เทคนิคทางดิจิตอลสําหรับการวัด 
สัญญาณรบกวน การปองกัน อัตราสวนของสัญญาณตอสัญญาณรบกวน การเพิ่มประสิทธิภาพ  แนะนํา
ทรานสดิวเซอร 

Units and standard of electrical measurement; instrument classification and characteristics; 
safety and precision; measurement analysis; measurement of DC and AC current and voltage 
using analog and digital instruments; power, power factor, and energy measurement; 
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resistance, inductance, and capacitance measurements;  frequency and period/time-interval 
measurement; magnetic measurement; digital measurement techniques; noise, shielding, and 
signal-to-noise ratio; enhancement techniques; transducers. 

 

01066104 ไมโครโปรเซสเซอรและการประยุกตใชงาน         3 (2-3-6) 

MICROPROCESSORS AND APPLICATIONS  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ไมโครโปรเซสเซอรเบื้องตน สถาปตยกรรมไมโครคอนโทรเลอร คําสั่งและการอางตําแหนง การโปรแกรมภาษา 
C และภาษาแอสเซมบลี้ อินเตอรรัพท การสื่อสารขอมูลแบบอนุกรม ตัวนับ/ตัวจับเวลา การเชื่อมตออินพุต-
เอาตพุต การเชื่อมตอกับอนิเตอรเน็ตของอุปกรณตางๆ การประยุกตใชงานไมโครคอนโทรเลอรในระบบการวัด
คุมและในระบบอัตโนมัติ 

Introduction to microprocessors, microcontroller architectures, instruction and addressing 
modes, assembly and C programming, interrupts, serial communications, timer/counter, 
input-output interfaces, internet of things, applications of microprocessors in instrumentation 
and automation systems. 

 

01066107 สัญญาณและระบบ           2 (2-0-4) 

SIGNALS AND SYSTEMS  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ระบบสัญญาณแบบตอเนื่อง ระบบสัญญาณแบบไมตอเนื่อง การวิเคราะหสัญญาณแบบตาง ๆ โดยใชอนุกรมฟู
ริเยร การแปลงลาปลาซ การแปลงฟูริเยร การแปลง z การคอนโวลูชันของสัญญาณ การเขียน      แทนระบบ
ดวยโดเมนความถ่ีและโดเมนเวลา  การตอบสนองของระบบ 

Continuous and discrete systems; signal analysis using Fourier series; Laplace transforms; 
Fourier transforms; z-transforms; signal convolution; representation of systems in time and 
frequency domains; system responses. 

 

01066108 ระบบคอมพิวเตอรและการสื่อสารขอมูลอุตสาหกรรม       3 (3-0-6) 

COMPUTER SYSTEMS AND INDUSTRIAL DATA COMMUNICATIONS  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  
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ระบบคอมพิวเตอร การเชื่อมตอคอมพิวเตอรกับอุปกรณตอพวงตางๆ  แบบจําลองและรูปแบบการสื่อสาร
ขอมูล ระบบเครือขายคอมพิวเตอรและการสื่อสารขอมูลทางอุตสาหกรรม เชน ระบบ Fieldbus Modbus 
และ Hart  ระบบควบคุมและตรวจสอบแบบอํานวยการ  เปนตน 

Computer systems; interfacing techniques and programs for peripheral devices; data 
communication techniques and simulation; computer network and industrial data 
communication techniques including fieldbus system, HART protocol, modbus protocol; 
supervisory control and data acquisition systems. 

 

01066109 เครื่องจักรกลไฟฟา           3 (2-3-6) 

ELECTRICAL MACHINES  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE 

วงจรสนามแมเหล็ก; หลักการการแปลงพลังงานกลไฟฟา; พลังงานและพลังงานรวม;         หมอแปลงไฟฟา 1 
เฟส และ 3 เฟส;  หลักการของเครื่องจักรหมุน;  เครื่องจักรกลไฟฟากระแสตรง         การสรางเครื่องจักรกล
ไฟฟากระแสสลับ; เครื่องจักรกลไฟฟาแบบซิงโครนัส; เครื่องจักรกลไฟฟาแบบ   อินดักชั่น 1 เฟส และ 3 เฟส;  
การปองกันเครื่องจักรกลไฟฟา 

Magnetic circuits; principles of electromechanical energy conversion; energy and co-energy; 
single phase and three-phase transformer;s principles of rotating machines; DC machines; AC 
machines construction; synchronous machines; single phase and three phase induction 
machines; protection of machines 

 

01066110 ระบบอัตโนมัติในโรงงานอุตสาหกรรม         2 (2-0-4) 

FACTORY AUTOMATION  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE        

หลักการพื้นฐานของระบบอัตโนมัติในการผลิต ความรูทั่วไปเกี่ยวกับการควบคุมแบบลําดับ โครงสรางและ
หลักการทํางานของเครื่องควบคุมแบบตรรกะที่โปรแกรมได อุปกรณทางอินพุตและเอาตพุต เชน อุปกรณ
ตรวจจับ สวิตช โซลินอดยวาลว เอ็นโคดเดอร การเขียนโปรแกรมสําหรับเครื่องควบคุมตามมาตรฐานสากล IEC 
61131 การติดตอสื่อสารสําหรับเครือขายระบบควบคุม การกระจาย การรวมศูนยการควบคุม ในระดับเครื่อง
ควบคุม และ การควบคุมระยะไกล ในระดับอุปกรณ การออกแบบระบบควบคุมสําหรับเครื่องจักรอัตโนมัติ 

Basic principles of manufacturing automation; structure and operation of Programmable Logic 
Control (PLC); input and output devices such as sensor, relays, solenoid valve etc.;  
Programming methods for PLC under IEC 61131 standard; communication system for PLC 
network; distributed and centralized control system for controller link and remote control 
system for device network; control system design for autonomous systems using PLC. 
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01066120 มาตรวิทยาเชิงวิศวกรรม           2 (2-3-6) 

ENGINEERING METROLOGY 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

แนะนํามาตรวิทยา นิยามของมาตรวิทยา ระบบหนวยมาตรฐาน มาตรฐานการวัดและการสอบกลับไดของการ
วัด ทบทวนการวัดและเครื่องมือวัดในกระบวนการ การสอบเทียบเครื่องมือวัดทางไฟฟา เครื่องมือวัดอุณหภูมิ 
เครื่องมือวัดน้ําหนัก และการวัดมิติ หลักการการสอบเทียบเครื่องมือวัดในกระบวนการที่ใชสําหรับวัดคา
อุณหภูมิ ความดัน ระดับ อัตราการไหล หลักการการสอบเทียบตัวควบคุมและอุปกรณควบคุมสุดทาย  การ
ประเมินคาความไมแนนอน  การรายงานผลการสอบเทียบ ระบบมาตรฐาน คุณภาพ การสอบเทียบเครื่องมือ
วัดตามขอกําหนดในระบบคุณภาพ 

Introduction to metrology; definitions of metrology; international system of units; 
measurement standards and traceability; review of process measurements and instruments;    
calibration of electrical instrument, temperature instrument, weight and dimension; 
calibration of process instruments used for measuring temperature, pressure, level, flow rate; 
calibration of controllers and final control elements; evaluation of uncertainty; calibration 
reports; Standard systems; Quality of traceability in calibration. 

 

01066121 การออกแบบระบบการวัดคุม          2 (2-0-4) 

INSTRUMENTATION SYSTEMS DESIGN  

วิชาบังคบักอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

แนะนําระบบควบคุมกระบวนการทางอุตสาหกรรม    สัญลักษณและการระบุตาง ๆ ที่ใชในกระบวนการ
อุตสาหกรรม  การเขียนแผนภูมิการทํางานของกระบวนการ  แผนภูมิแบบวงและแผนภูมิการเดินสายวงจร  
ตารางขอกําหนดมาตรฐานของอุปกรณตาง ๆ  วิธีการติดตั้ง  แผนผังรวมของกระบวนการทั้งระบบ  อุปกรณ
ควบคุมสุดทาย  การปองกันเครื่องมือวัด 

Introduction to industrial process control system; instrumentation symbols and 
identifications; process drawings; loop and wiring diagram; instrument specification sheet; 
installing and commissioning instrumentation; plot plans; final control devices; instrument 
protection. 

 

01066122 การควบคุมคุณภาพ           2 (2-0-4) 

QUALITY CONTROL  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  
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แนวคิดของการควบคุมคุณภาพ ระบบการควบคุมคุณภาพ  การจัดการการควบคุมคุณภาพ การวิเคราะห
คุณภาพ เทคนิคการปรับปรุงคุณภาพ และการควบคุมกระบวนการเชิงสถิติ รวมถึงความนาเชื่อถือทาง
วิศวกรรมสําหรับการผลิต 

Quality control paradigm; quality control systems; quality control management, quality 
analysis; quality enhancing techniques and statistical quality control; engineering reliability 
for manufacturing. 

 

01066123 ระบบวัดคุมนิรภัย           2 (2-0-4) 

SAFETY INSTRUMENTED SYSTEM 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ศึกษาหลักการปองกันการสูญเสีย; การออกแบบการวิเคราะหและการควบคุมอันตรายในสถานที่ทํางาน 
องคประกอบของมนุษย การจัดการดานความปลอดภัย; พื้นฐานระบบวัดคุมนิรภัย แบบจําลองวัฎจักรชีวิต
ความปลอดภัย วิธีการศึกษาสิ่งที่เปนอันตราย การลดความเสี่ยงดวยระบบการวัดคุมนิรภัย วธิีการกําหนด
ระดับวัดคุมนิรภัย การออกแบบโครงสรางระบบการวัดคุมนิรภัย การเลือกอุปกรณวัดสําหรับทําหนาที่ปองกัน
ภัย การวิเคราะหความเชื่อมั่น ตัวควบคุมท่ีผานการรับรองดานความปลอดภัย เอกสารและการจัดการ การ
ทดสอบเชิงพิสูจนและวินิฉัย 

Study of loss prevention principles; design, analysis, and control of workplace hazards, 
human element; safety management; Overview of safety instrumented system (SIS); safety 
life cycle models; hazard study method; risk reduction by SIS; safety integrity level (SIL) 
determination method; designing SIS structures; selecting instruments for safety duties; 
reliability analysis; safety-certified controllers; documentation and management; diagnostics 
and proof testing. 

 

01066130 หุนยนตอุตสาหกรรมและวิทัศนจักรกล         2 (2-0-4) 

INDUSTRIAL ROBOTICS AND MACHINE VISION  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

พื้นฐานของเทคโนโลยีหุนยนต; ประวัติความเปนมาของหุนยนต; การจําแนกประเภทของหุนยนต; รูเบื้องตน
เกี่ยวกับหุนยนตอุตสาหกรรม การกําหนดคาทางกายภาพของหุนยนต การใชงานสําหรับหุนยนตอุตสาหกรรม 
การควบคุมการเคลื่อนไหวของหุนยนตอุตสาหกรรม การเขียนโปรแกรมหุนยนต ระบบการมองเห็นหุนยนต, วิ
ทัศนจักรกล การเก็บภาพ; เทคนิคการจัดแสง การประมวลผลภาพและการวิเคราะห เทคนิคการประมวลผล
ภาพ การวิเคราะหภาพ เทคนิคการมองเห็นเครื่องสามมิติ (3D) การออกแบบเซลลหุนยนตและการควบคุม 
ฮารดแวรการเชื่อมตอ แบบจําลองกราฟกของหุนยนตเวิรคเซลล การประยุกตใชหุนยนตในการผลิต 
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fundamental of robot technology; history of robotics; classification of robots; introduction to 
industrial robotics; robot physical configuration; applications for industrial robots; basic robot 
motion control; programming the robot; robot vision systems, machine vision; acquisition of 
images; lighting techniques; image processing and analysis; image-processing techniques, 
image analysis; machine vision technique (3D); robot cell design and control; hardware 
interfacing; graphical simulation of robotic work-cell; robot applications in manufacturing. 

 

01066131 เศรษฐศาสตรวิศวกรรม           2 (2-0-4) 

ENGINEERING ECONOMICS  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ศึกษาหลักเศรษฐศาสตร เพื่อการวางแผนงานทางวิศวกรรม คาของเงินตามกาลเวลาและอัตราดอกเบี้ย การ
เสื่อมราคา วิธีการประเมินคาและทางเลือกมูลคาต่ําสุด การวิเคราะหเชิงเศรษฐศาสตร หลักการคิดภาษี การ
ทดแทนทรัพยสิน จุดคุมทุน การวิเคราะหความไวตอการเปลี่ยนแปลง การตัดสินใจภายใตความเสี่ยงและไม
แนนอน 

A study of fundamental conceptualization of economics; time value of money; interests; 
depreciation; economics analysis and taxation; evaluation of replacement;  break even 
analysis and sensitivity analysis in engineering planning. 

 

01066132 การบริหารโครงการทางวิศวกรรมการวัดคุม         2 (2-0-4) 

PROJECT MANAGEMENT FOR INSTRUMENTATION ENGINEERING  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

การกําหนดองคประกอบของโครงการ หนาที่ผูจัดการโครงการ การใชซอฟตแวรการจัดการโครงการเชน
โครงการ การกําหนดขอบเขตของโครงการ งบประมาณและกําหนดการ การจัดการทรัพยากรในโครงการ การ
จัดการความเสี่ยง การเริ่มตนโครงการ การระบุและการจัดการผูมีสวนไดเสียโครงการ การระบุความตองการ
และการสงมอบงาน การพัฒนาแผนโครงการ การสรางกําหนดการของโครงการ การกําหนดทรัพยากรใหกับ
งาน การตรวจสอบประสิทธิภาพโครงการ การปดโครงการ 

Defining the components of a project; responsibility of project manager; using project 
management software; managing project scope, budget, and schedule; managing project 
resources; managing project risk; initiating a project; identifying and managing stakeholders; 
identifying requirements and deliverables; developing a project plan; building a project 
schedule; assigning resources to tasks;Monitoring performance; closing a project. 
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01066522 อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงสัญญาณ         3 (3-0-6) 

SENSORS AND TRANSDUCERS 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ระบบโครงสรางพื้นฐานทางกายภาพและคุณสมบัติของวัสดุ การเปลี่ยนแปลงคุณสมบัติเชิงกล การ
เปลี่ยนแปลงคุณสมบัติทางไฟฟา การเปลี่ยนแปลงคุณสมบัติทางการแพรกระจาย และการเปลี่ยนแปลง
คณุสมบัติทางเคมี อุปกรณตรวจรูแบบไมสัมผัส อุปกรณตรวจรูทางแสง อุปกรณตรวจรูการกระจัด ตําแหนง
และการเคลื่อนที่ อุปกรณตรวจรูความเคนและความเครียด อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงความดัน อุปกรณ
ตรวจรูและอุปกรณแปลงอุณหภูมิ อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงการไหล อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลง
ระดับ อุปกรณตรวจรูความหนาแนนและความถวงจําเพาะ เทคโนโลยีของอุปกรณตรวจรูที่ทันสมัย วงจรแบง
แรงดัน วงจรวีทสโตนบริดจ และวงจรแปลงความดันเปนแรงเคลื่อนไฟฟา 

Fundamental and physical characteristics of materials; changes in mechanical and electrical 
properties; changes in radiation, changes in chemical characteristics; proximity sensors; photo 
sensors; displacement sensors; stress and strain sensors; pressure 
sensors/transducers;temperature sensors/transducers; flow sensors/transducers; level 
sensors/transducers; density and specific gravity sensors; modern sensors technology; voltage 
divider circuits; wheatstone bridge circuits; P/V converter circuits. 

 

01066524 ระบบควบคุม            3 (3-0-6) 

CONTROL SYSTEMS  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

แบบจําลองทางคณิตศาสตรของระบบ ระบบควบคุมแบบวงปดและแบบวงเปด ฟงกชันถายโอน แผนภาพการ
ไหลของสัญญาณ การวิเคราะหและการออกแบบระบบควบคุมในโดเมนเวลาและโดเมนความถี่ โลกัสของราก 
แผนภาพไนควิสต แผนภาพโบเด เสถียรภาพของระบบ การชดเชยแบบตางๆ การจําลองระบบโดยใชซอฟแวร
คอมพิวเตอร 

Mathematical model of systems; closed-loop and open-loop control systems; transfer 
functions; signal flow graphs; time-domain and frequency-domain analyses and control 
system design; root locus; Nyquist and Bode plots; system stability; compensations ; system 
simulation using computer software. 

 

01066611 อุปกรณวัดและควบคุมในกระบวนการ         3 (3-0-6) 

PROCESS INSTRUMENTATION  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  



มคอ. 2 
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แนะนําอุปกรณควบคุมและเครื่องมือวัดที่ใชในกระบวนการทางอุตสาหกรรม ทรานสดิวเซอรชนิดอนาล็อกและ
ดิจิตอล เทคนิคการวัดความดัน ทรานสมิตเตอรวัดความดันแตกตาง การวัดอัตราการไหลของของเหลวดวย
มิเตอรปฐมภูมิ มิเตอรทุติยภูมิ และวิธีพิเศษสําหรับวัดอัตราการไหลของของไหล การวัดอุณหภูมิดวยวิธีที่ไมใช
วิธีทางไฟฟา วิธีทางไฟฟา และวิธีการแผรังสีความรอน ชนิดของการวัดระดับของเหลว การวัดระดับของเหลว
โดยทางตรง การวัดระดับของเหลวโดยทางออม ซึ่งประกอบดวยวิธีความกดดันของน้ํา วิธีทางไฟฟาและวิธี
พิเศษสําหรับการวัดระดับของเหลวโดยทางออม ตัวควบคุมทั่วไปที่ใชในกระบวนการทางอุตสาหกรรม 

Introduction to industrial process measurement and control devices; analog and digital 
transducers; pressure measurement techniques; differential pressure transmitter; fluid flow 
measurement includes primary meters, secondary meters and special methods; 
measurement of temperature includes non-electric, electric and radiation methods; types of 
liquid level measurement, direct liquid level measurement, indirect liquid level 
measurement includes hydrostatic pressure methods, electrical methods and special 
methods; conventional controller. 

 

01066621 กระบวนการพลศาสตรและการควบคุม         3 (3-0-6) 

PROCESS DYNAMICS AND CONTROL  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

การวิเคราะหและศึกษาปญหาในกระบวนการทางพลศาสตร เทคนิคการแกปญหา และองคประกอบที่เปนพล
วัตรในวงรอบระบบควบคุม การควบคุมอัตโนมัติเบื้องตน หลักการการควบคุมแบบปอนกลับ การวิเคราะห
เสถียรภาพ การตอบสนองทางความถี่  และการออกแบบระบบควบคุม การวัดเบื้องตนและคุณลักษณะการวัด
คุม คุณลักษณะของกระบวนการจริง  เครื่องควบคุมเชิงเสน  คุณลักษณะของเครื่องควบคุม  อุปกรณวัด
ปอนกลับ  อุปกรณสวนสุดทายในระบบควบคุม  เครื่องควบคุมไมใชเชิงเสน  ระบบหลายวงควบคุม  ระบบ
ปฏิกิริยาเคมี  ระบบกลั่น 

Mathematical modeling of chemical engineering systems; solution techniques and dynamics 
of these systems; introduction to automatic control; feedback control concept; stability 
analysis; frequency response and control system design; introduction to measurement and 
control instrument characteristics; real-time processing characteristics; linear-device 
equipment; equipment control characteristics; feedback measurement element; final 
element; nonlinear-device equipment; multi-ring control systems; chemical reacting systems; 
distillation systems. 

 

01066800 การเตรียมความพรอมโครงงานวิศวกรรม         1 (0-3-0) 

PRE-ENGINEERING PROJECT  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  



มคอ. 2 
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เตรียมความพรอมในการทําโครงงาน การสืบคนขอมูล การเขียนขอเสนอโครงการ การนําเสนอโครงงาน 

Instrumentation Engineering project preparation; Literature review; project presentation. 

 

01066900 ปฏิบัติการวิศวกรรมพื้นฐาน          1 (0-3-2) 

BASIC ENGINEERING PRACTICES  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ปฏิบัติงานพื้นฐานในโรงงาน ไดแก การฝกงาน ตะไบ ตัด เจาะ การใชเครื่องมือทางเครื่องกล  และการควบคุม 
และการตอวงจรไฟฟาเพื่อควบคุมการทํางานของมอเตอร ดวยแมกเนติครีเลย  

Basic workshop practices in industry such as filing, drilling, cutting, sharpening, basic fitting, 
arc welding; control and operation of simple machine tools; electric circuit wiring for control 
motor using magnetic relays. 

 

01066901 ปฏิบัติการไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส           1 (0-3-2) 

ELECTRICAL AND ELECTRONICS LABORATORY 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE 

ปฏิบัติการเกี่ยวกับวิชาการวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา วงจรอิเล็กทรอนิกสและอุปกรณ 

Experiments corresponding to materials taught in electrical measurement and instrument; 
and electronic circuits and devices. 

 

01066902 ปฏิบัติการอุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงสัญญาณ        1 (0-3-2) 

SENSORS AND TRANSDUCERS LABORATORY  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ทดลองเกี่ยวกับ อุปกรณตรวจรูการกระจัด ตําแหนงและการเคลื่อนที่ อุปกรณตรวจรูความเคนและ
ความเครียด อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงความดัน อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงอุณหภูมิ อุปกรณ
ตรวจรูและอุปกรณแปลงการไหล อุปกรณตรวจรูและอุปกรณแปลงระดับ วงจรแบงแรงดัน วงจรวีทสโตนบริดจ 
และวงจรแปลงความดันเปนแรงเคลื่อนไฟฟา 

Experiments on proximity sensors, photo sensors, displacement sensors, stress and strain 
sensors, pressure sensors/transducers, temperature sensors/transducers, flow 
sensors/transducers, level sensors/transducers, density and specific gravity sensors, voltage 
divider circuits, Wheatstone bridge circuits, and P/V converter circuits. 



มคอ. 2 
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01066903 ปฏิบัติการคอมพิวเตอรชวยในการออกแบบ และการจําลอง       1 (0-3-2) 

COMPUTER AIDED DESIGN AND SIMULATION LABORATORY  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ปฏิบัติการคอมพิวเตอรสําหรับชวยในการออกแบบ ในการเขียนแบบสองมิติ และสามมิติ การเขียนแบบระบบ
ทอและเครื่องมือวัด (P&ID) ตามมาตรฐาน ISA ดวยคอมพิวเตอร การออกแบบรูปทรงสามมิติดวยคอมพิวเตอร
สําหรับขึ้นรูปดวยเครื่องพิมพสามมิติ จําลองระบบควบคุมดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร 

Computer Aided Design practices for two-dimensional and three-dimensional drawings, piping 
systems and instrumentation (P& ID) by ISA Standard. Techniques for creating three-
dimensional objects using a 3D printer; control system simulation using computer software.  

 

01066910 ปฏิบัติการระบบควบคุมแบบโปรแกรมไดและแบบกระจายหนาที่      1 (0-3-2) 

PROGRAMMABLE CONTROL AND DISTRIBUTED CONTROL SYSTEMS 

LABORATORY  

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ทําการทดลองกับเครื่องควบคุมแบบตรรกะท่ีโปรแกรมได อุปกรณทางอินพุตและเอาตพุต เชน อุปกรณ
ตรวจจับ สวิตช โซลินอดยวาลว เอ็นโคดเดอร การเขียนโปรแกรมสําหรับเครื่องควบคุมตามมาตรฐานสากล IEC 
61131 ดวย คําสั่งลอจิก คําสั่งตัวตั้งเวลา คําสั่งตัวนับ และคําสั่งพิเศษ โครงสรางระบบควบคุมแบบกระจาย
หนาที่ การตั้งคาอุปกรณ การออกแบบสวนติดตอผูใช การเขียนโปรแกรมควบคุม  

Experiments in Programmable Logic Control (PLC), input and output devices such as sensor, 
relays, and solenoid valve etc. The Programming method for PLC under IEC 61131 standard 
with logic instruction, timer instruction, counter instruction and special instruction; structure 
of Distributed Control System, Hardware configuration, design of  Human Machine Interface 
(HMI), programming for control industrial process. 

 

01066911 ปฏิบัติการระบบคอมพิวเตอรและเครือขายอุตสาหกรรม       1 (0-3-2) 

COMPUTER SYSTEMS AND INDUSTRIAL NETWORKS LABORATORY 

วิชาบังคับกอน : ไมมี 

PREREQISITE : NONE  

ปฏิบัติการฮารดแวรของคอมพิวเตอร การประยุกตใชคอมพิวเตอรในระบบการวัดและการควบคุม ระบบ
เครือขายคอมพิวเตอรและการสื่อสารขอมูลอุตสาหกรรม เชน ระบบ Fieldbus Modbus และ Hart, ระบบ
ควบคุมและตรวจสอบแบบอํานวยการ 



มคอ. 2 
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Experiments on computer hardware; computer applications in measurement systems and 
control; Computer Network and Industrial data communication such as fieldbus system, Hart 
protocol, Modbus protocol, Supervisory Control and Data Acquisition System. 

 

01066912 ปฏิบัติการการวัดและควบคุมในกระบวนการ        1 (0-3-2) 

PROCESS INSTRUMENTATION AND CONTROL LABORATORY  

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

การทดลองเกี่ยวกับการวัดและเครื่องมือวัดทางอุตสาหกรรม การวัดคาตัวแปรในกระบวนการ เชน อุณหภูมิ 
ความดัน อัตราไหล ระดับ เปนตน การปรับแตงตัวแปรสัญญาณ การควบคุมกระบวนการ การกรองสัญญาณ
ดิจิตอล การปรับจูนคาพารามิเตอรของตัวควบคุม PID สําหรับการควบคุมกระบวนการ 

Experiments on measurement of various process variables, such as temperature, pressure, 
flow, and level. Process control. Digital filters. Tuning parameter for PID controller. 

 

01066922 ปฏิบัติการวาลวควบคุมและระบบทอ         1 (0-3-2) 

CONTROL VALVES AND PIPING SYSTEMS LABORATORY  

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

ปฏิบัติการเกี่ยวกับวาลวควบคุม และวาลวชนิดตางๆ ในงานอุตสาหกรรม ถอดประกอบชิ้นสวน การทํางาน
เลือกใช และกําหนดขนาด ระบบทอ ดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร ทดลองการควบคุมการไหล ดวยวาลวควบคุม 
การอานแบบและเขียนทางวัดคุมตามมาตรฐานสากล ISA 

Experiment on the control valves and various types of valves in industry; disassembled 
parts; sizing and selection valves with a computer program; experimental flow control with  
valves; reading and drawing piping and instrument diagrams according to ISA standard. 

 

01066923 สัมมนาและบรรยายพิเศษสําหรับวิชาชีพทางวิศวกรรม       1 (0-3-2) 

SPECIAL LECTURE AND SEMINAR FOR PROFESSIONAL ENGINEERING 

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

สัมมนาและบรรยายพิเศษโดยผูเชี่ยวชาญทางสาขาวิชาวิศวกรรมการวัดคุม รวมทั้งการฝกการนําเสนอ
เทคโนโลยีใหม ๆ เพื่อเตรียมความพรอมในการที่จะเปนวิศวกรที่ดีตอไป 

Seminars and special lectures in a field of instrumentation engineering from the experts 
including practical new technologies to prepare students to become good engineers. 



มคอ. 2 
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กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา       3 หนวยกิต 
                          หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง)  
 

01066441 เครื่องมือวัดเชิงวิเคราะหในกระบวนการ         3 (3-0-6) 

PROCESS ANALYTICAL INSTRUMENTS  

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

หลักของเครื่องมือวัดวิเคราะหในกระบวนการ คลื่นแมเหล็กไฟฟา หลักการเชิงแสง การวัดอินฟราเรด  การวัด
วิเคราะหคุณสมบัติของเหลวและแกส เชน การวัดคา pH การวัดคาความนําไฟฟา คารบอนไดออกไซด  
ไฮโดรเจน  ออกซิเจน  และแนะนําระบบตรวจสอบการปลอยแกสแบบตอเนื่อง(CEMS) สําหรับการควบคุม
สิ่งแวดลอม 

Principle of process analytical instrument; electromagnetic waves; optical method for 
analytical instrument; Infrared measurement; methods for analysing properties of liquid and 
gases such as pH, electrical conductivity, amount of carbon dioxide, hydrogen and oxygen; 
Introduction to Continuous emission monitoring systems (CEMS) for environmental control. 
 

01066442 ระบบผลิตกําลัง            3 (3-0-6) 

POWER PLANTS 

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

การแปลงรูปพลังงาน เครื่องกําเนิดไอน้ํา หลักการของเชื้อเพลิงและการเผาไหมเชื้อเพลิง สําหรับเครื่องกําเนิด
ไอน้ํา การออกแบบ และวิเคราะหระบบน้ําปอน ระบบควบแนน และน้ําหลอเย็น การวิเคราะห โรงจักรตน
กําลังไอน้ําสําหรับการประยุกตใชในอุตสาหกรรม เทคนิคการอนุรักษพลังงานในระบบความรอน ระบบอากาศ
อัด การอนุรักษพลังงานสําหรับมอเตอร และการใชหมอแปลงไฟฟาอยางมีประสิทธิภาพ การบริหารการใช
พลังงาน และเศรษฐศาสตรในอุตสาหกรรม การตรวจวัด การตรวจสอบ และติดตามผลการประหยัด 

Energy conversion systems; steam generator; principle of fuel and combustion for steam 
boiler; design and analysis of feed water pumps; condensate and cooling water systems; 
analysis of steam power plants uses for applications in industry; energy conservation 
techniques applications in thermal systems; compressed air system; energy conservation 
techniques for motors and transformers. Energy management and industrial economy; 
energy audit and monitoring. 
 

01066443 วิศวกรรมหุนยนต            3 (3-0-6) 

ROBOTIC ENGINEERING  

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  
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การศึกษาความรูเบื้องตนเกี่ยวกับเทคโนโลยีดานหุนยนต ทฤษฎีเกี่ยวกับวิศวกรรมหุนยนต คุณสมบัติพื้นฐาน
และหลักการทํางานของหุนยนต ลักษณะและองคประกอบของหุนยนตเบื้องตน ประเภทของหุนยนต การ
วิเคราะห การเคลื่อนท่ีและควบคุมหุนยนต ระบบโคออดิเน็ตของหุนยนต และไคนีแมติกส การควบคุมทาง
พลวัตและทางเดิน การเคลื่อนที่ในระนาบสองมิติและสามมิติ การออกแบบและการประยุกตใชงานหุนยนตใน
ดานตางๆ 

Basic principles of robotics technology; fundamental theory and practice of robotics 
engineering; concepts of robot operation; robot manipulation and mechanism; analysis and 
control of manipulator; robot coordination and kinematics; robot dynamics and trajectory in 
two and three dimensions; robotics designs and applications 

 

01066444 การทดสอบแบบไมทําลายวัตถุเพ่ือการบํารุงรักษา        3 (3-0-6) 

NON-DESTRUCTIVE TESTING FOR MAINTENANCE 

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

แนะนําการจัดการดานบํารุงรักษา การบํารุงรักษาทวีผลที่ทุกคนมีสวนรวม การดูแลรักษาแบบแกไข การ
บํารุงรักษาเชิงปองกันและการคาดการณ; ระบบความนาเชื่อถือ (อัตราความลมเหลว, เวลาเฉลี่ยระหวางความ
ลมเหลว ความพรอมใชงานและเวลาเฉลี่ยที่เครื่องจักรทํางานไมได), วัฏจักรอัตราความลมเหลว การทดสอบ
และประเมินผลแบบไมทําลาย ไดแก ทดสอบดวยกระแสไหลวน ภาพถายความรอนอินฟราเรด การแทรกผาน
ดวยของเหลว และการทดสอบดวยอนุภาคแมเหล็ก 

Introduction to Maintenance Management; Total Productive Maintenance; Corrective 
Maintenance; Preventive maintenance and Predictive Maintenance; System Reliability 
(Failure Rate, Mean Time Between Failures, Availability and Mean Down time); Equipment 
Life Cycle Failure Rate; Nondestructive Testing and Evaluation such as Eddy Current testing; 
Infrared thermography; Liquid penetrant testing; Magnetic particle testing. 

 

01066731 ระบบนิวเมติกและไฮดรอลิก          3 (3-0-6) 

PNEUMATIC AND HYDRAULIC SYSTEM 

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

กฎเบื้องตนและชนิดของระบบควบคุม ระบบจายกําลัง อุปกรณในระบบนิวแมติกและ ไฮดรอลิก สัญลักษณ
และการทํางาน การควบคุมระบบนิวแมติกและไฮดรอลิกขั้นพื้นฐาน  การควบคุมนิวแมติกและไฮดรอลิกดวย
ไฟฟา หลักในการประยุกตใชงานควบคุม การปฏิบัติการเกี่ยวกับอุปกรณพื้นฐาน และการใชในงานควบคุม
กระบวนการ 

Basic laws of Hydraulic/pneumatic devices and systems; types of control systems,  power 
system units,  hydraulic and pneumatic devices,  symbols and acting,  basic of hydraulic and 
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pneumatic control systems, electric circuit controller for hydraulic and pneumatic devices; 
principles of application control; basic device practice; and application for process control. 

 

01066735 การวัดเสมือน            3 (3-0-6) 

VIRTUAL INSTRUMENTATION  

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

แนะนําเกี่ยวกับการวัดคมุเสมือน ความรูเกี่ยวกับโปรแกรมแลบวิว แพ็คเก็จ สัญญาณและรูปแบบการวัด ตัว
ตรวจรูตาง ๆ การไดมาของสัญญาณ การวัดคุณลักษณะตัวตรวจรู การควบคุมเครื่องมือวัด การกําเนิด การ
วิเคราะหและการประมวลผลสัญญาณ 

Introduction to virtual instrumentation, LabVIEW, packets, signals and measuring 
configuration; sensors; signal acquisition; sensor characteristics measurement; instrument 
control; signal generation, analysis and processing. 

 

01066440 วาลวควบคุม            3 (3-0-6) 

CONTROL VALVES  

วิชาบังคับกอน : ไมม ี

PREREQISITE : NONE  

ชนิดของวาลวควบคุม บอลลวาลว โกลบวาลว และอ่ืนๆ โครงสรางของวาลว ตัววาลว ตัวสงกําลังตัวกําหนด
ตําแหนง คุณสมบัติของของไหล การบีบอัด อุณหภูมิ ความหนืด แรงดัน และอื่นๆ การหาคาสัมประสิทธิ์ของ
วาลว(ซีวี) วัสดุที่ใชทําวาลวและวิธีการเลือกวัสดุ การเลือกชนิดและขนาดวาลวใหเหมาะสมกับการควบคุม 
วาลวแบบพิเศษตางๆ การติดตั้งและซอมบํารุง 

Types of control valves, ball valve, globe valve etc; valves structures; valves body; valves 
actuator; valve positioner; fluid flow characteristics; incompressible flow; kinetic 
temperature, non-viscous flow; kinetic pressure etc; calculation of valve flow coefficient 
(CV); valve materials sizing and selection methods for a specific application;  

special valves, valves installation and maintenance. 

 

กลุมวิชาการศึกษาทางเลือก  6  หนวยกิต 

                          หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัต-ิศึกษาดวยตนเอง)  
 

01066801          โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 1 3 (0-9-0) 

         INSTRUMENTATION ENGINEERING PROJECT 1 

          วิชาบังคับกอน : 01066800 การเตรียมความพรอมวิชาโครงงาน 

          PREREQUISITE : 01066800 PRE-ENGINEERING PROJECT 
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โครงงานพัฒนาในดานวิศวกรรมการวัดคุม เพื่อประยุกตใชในงานอุตสาหกรรม โดยเนนใหทํางานเปนกลุม 
เพื่อใหโครงงานนั้นสามารถนําแสดงเผยแพรเปนผลงานได และนักศึกษาตองเสนอรายงานและเทคนิคเก่ียวกับ
โครงงานที่ทําเมือ่สิ้นภาคการศึกษาแรก 

Design, simulation, and construction of instrumentation engineering projects applicable in 
industries. Students  emphatically work as teams so that their works can be carried out for 
an exhibition. Oral presentation and written technical reports are required at the end of the 
first semester. 

 

01066802           โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 2 3(0-9-0) 

           INSTRUMENTATION ENGINEERING PROJECT 2 

           วิชาบังคับกอน : 01066801 โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 1 

           PREREQUISITE : 01066801 INSTRUMENTATION ENGINEERING PROJECT 1 

โครงงานพัฒนาในดานวิศวกรรมการวัดคุม เพื่อประยุกตใชในงานอุตสาหกรรม โดยเนนใหทํางานเปนกลุม เพื่อให
โครงงานนั้นสามารถนําแสดงเผยแพรเปนผลงานได และนักศึกษาตองเสนอรายงานและเทคนิคเกี่ยวกับโครงงานที่
ทําเมื่อสิ้นภาคการศึกษาที่สอง 

Design, simulation, and construction of instrumentation engineering projects applicable to 
industries. Students  emphatically work as teams so that their works can be carried out for an 
exhibition. Oral presentation and written technical reports are required at the end of the second 
semester. 

 
01006029          สหกิจศึกษา 6 (0-45-0) 
               CO-OPERATIVE EDUCATION  
               วิชาบังคับกอน : ไมมี 
               PREREQUISITE : NONE 
นักศึกษารวมทํางานกับภาคอุตสาหกรรม เปนระยะเวลาไมนอยกวา 16 สัปดาห และมีการคัดเลือกและการ
ประเมินจากคณะกรรมการของภาควิชาฯ 
The students participate in the cooperative work with industrial partners at least 16 weeks. 
The approval and evaluation by the department committee is required. 
 
01006005     การปฎิบัติการฝกงานตางประเทศ     6 (0-45-0) 
                     OVERSEA TRAINING 
                     วชิาบังคับกอน : ไมม ี
                     PREREQUISITE : NONE 
นักศึกษาสามารถเลือกรายวิชาการปฏิบัติการฝกงานตางประเทศ เพื่อฝกงานและทําโครงงานพิเศษที่เกีย่วของ
กับสาขาวิชาที่เรียน ในสถานศึกษาหรือสถานประกอบการ ซึ่งเปนหนวยงานภาครัฐหรือเอกชน โดยมีการ
ปฏิบัติตามเงื่อนไขตามประกาศของคณะวิศวกรรมศาสตรหรือของสถาบันฯ ที่เกี่ยวของ 
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Students enroll in the oversea training course to train and conduct special projects relating 
to their academic background. The training may occur in an institute or an industry that can 
be either public or private. Any relating issue should conform to the proclamation from the 
Faculty of Engineering. 
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เหตุผลการขอปรับปรุงหลักสูตร 
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เหตุผลการขอปรับปรุงแกไขหลักสูตร 

การปรับปรุงแกไขหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมการวัดคุม 

ฉบับป พ.ศ. 2554 

คณะวิศวกรรมศาสตร 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลาเจาคุณทหารลาดกระบัง 

  

1. หลักสูตรฉบับดังกลาวนี้ ไดรับความเห็นชอบจากสํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา  

      เมื่อวันที ่ 20 ธันวาคม 2555 

2.  สภาสถาบัน ไดอนุมัติการปรับปรุงแกไขครั้งนี้แลว ในคราวประชุม 

 ครั้งที่ 10/2554 เมื่อวันที่ 19 ตุลาคม 2554 

3.  หลักสูตรปรับปรุงแกไขนี้ เริ่มใชกับนักศึกษารุนปการศึกษา 2560 ตั้งแต 

ภาคเรียนที่ 1 ปการศึกษา 2560 เปนตนไป 

4.  เหตุผลในการปรับปรุงแกไข 

 4.1 เพื่อใหมีเนื้อหาที่ทันสมัย สอดคลองกับการพัฒนาเทคโนโลยีตาง ๆ ทางดานงานวัดและควบคุม 

 4.2  เพื่อใหเปนไปกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอดุมศึกษา พ.ศ. 2552  

5.  สาระในการปรับปรุงแกไข 

 5.1 ปรับปรุงจํานวนหนวยกิตตลอดหลักสูตรลดลงเปน 147  หนวยกิต จากเดิม 148 หนวยกิต 

5.2 ปรับปรุงในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปตาม หมวดวิชาศึกษาทั่วไป (ฉบับปรับปรุง พ.ศ. 2559)  

 5.3  ปรับปรุงในหมวดวิชาเฉพาะ ดังนี ้

  5.3.1 มีการปรับเปลี่ยนหนวยกิต 

  5.3.2 มีการยายกลุมวิชา 

  5.3.3 มีการปรับเปลี่ยนชื่อรายวิชา  รหัส และปรับปรุงเนื้อหา 

  5.3.4 มีการยกเลิกรายวิชา 

  5.3.5 มีการเพิ่มรายวิชาใหม 

(รายละเอียดในขอ 5.3.1-5.3.5 แสดงในตารางเปรียบเทียบการปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต) 

6. โครงสรางหลักสูตรภายหลังการปรับปรุงแกไข เมื่อเปรียบเทียบกับโครงสรางเดิม และเกณฑมาตรฐาน
หลักสูตร ระดับปริญญาตรี  พ.ศ. 2558 ของกระทรวงศึกษาธิการ ปรากฏดังนี้ 
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หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

โครงสรางเดิม (จํานวนหนวยกิต) โครงสรางใหม (จํานวนหนวยกิต) 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

กลุมวิชาวิทยาศาสตรกับ
คณิตศาสตร  

กลุมวิชาภาษา 

กลุมวิชามนุษยศาสตร 

กลุมวิชาสังคมศาสตร 

30 

6 

 

12 

6 

6 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

กลุมคุณคาแหงชีวิต          

กลุมวิถีแหงสังคม              

กลุมศาสตรแหงการคิด              

กลุมศิลปะแหงการจัดการ           

กลุมภาษาและการสื่อสาร   

วิชาเลือกในหมวดศึกษาทั่วไป 

30 

6 

3 

3 

3 

12 

3 

หมวดวชิาเฉพาะ 

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร
และวิทยาศาสตรสําหรับวิศวกร 

กลุมวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 

กลุมวิชาบังคับ 

กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา 

กลุมวิชาศึกษาทางเลือก 

112 

21 

 

24 

58 

3 

6 

 

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร
และวิทยาศาสตรสําหรับวิศวกร 

กลุมวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 

กลุมวิชาบังคับ 

กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา 

กลุมวิชาศึกษาทางเลือก 

111 

21 

 

22 

59 

3 

6 

หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หมวดวิชาเลือกเสรี 6 

รวม 148 รวม 147 
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 จํานวนหนวยกิต 

 เกณฑ
กระทรวงศึกษาธิการ 

(จํานวนหนวยกิต) 

โครงสรางเดิม 

(จํานวนหนวยกิต) 

โครงสรางใหม 

(จํานวนหนวยกิต) 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ไมนอยกวา 30 

 

30 30 

หมวดวิชาเฉพาะ 

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรและ 

วิทยาศาสตรสําหรับวิศวกร 

กลุมวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 

กลุมวิชาบังคับ 

กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา 

กลุมวิชาศึกษาทางเลือก 

 

ไมนอยกวา  84 112 

 

21 

24 

58 

3 

6 

111 

 

21 

22 

59 

3 

           6 

 

หมวดวิชาเลือกเสรี ไมนอยกวา  6 6 6 

รวม ไมนอยกวา 120 148 147 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

หมวดวชิา 
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ตารางเปรียบเทียบการปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมการวัดคุม 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ.2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ.2559) เหตุผลในการปรับปรุง 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

 ใชฉบับ พ.ศ. 2552   ใชฉบับ พ.ศ. 2559 ตามเกณฑสถาบัน ฯ 

หมวดวิชาเฉพาะ 

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรและวิทยาศาสตรสําหรับวิศวกร 

01006001 คณิตศาสตรวิศวกรรม 1 

3 (3-0-6) 

01006030 แคลคูลัส 1  

3 (3-0-6) 

ตามเกณฑของคณะฯ 

01006001 คณิตศาสตรวิศวกรรม 2 

3 (3-0-6) 

01006031 แคลคูลัส 2 

3 (3-0-6) 

ตามเกณฑของคณะฯ 

01006001 คณิตศาสตรวิศวกรรม 3 

3 (3-0-6) 

01006032 สมการเชิงอนุพันธและพีชคณิต
เชิงเสนพื้นฐาน  

3 (3-0-6) 

ตามเกณฑของคณะฯ 

กลุมวิชาวิศวกรรมพื้นฐาน 

01006027 เตรียมความพรอมสําหรับวิศวกร 
0 (0-45-0) 

01006027 เตรียมความพรอมสําหรับวิศวกร 
1 (0-3-0) 

เพิ่มหนวยกิต 

01066211 วงจรไฟฟา 3 (3-0-6) 01066030 วงจรไฟฟาและวิศวกรรมไฟฟา 

3 (3-0-6) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา 

01066213 สนามแมเหล็กไฟฟา 3 (3-0-6)   ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

  01066031 เทอรโมฟลูอิดส 3 (3-0-6) เพิ่มเพื่อเสริมสราง
ความรูพื้นฐาน   01066032 สถิติวิศวกรรม 3 (3-0-6) 

01066221 อิเล็กทรอนิกสวิศวกรรม 3 (3-0-6) 01066001 วงจรอิเล็กทรอนิกสและอุปกรณ 

3 (3-0-6) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา/ 
เปลี่ยนกลุมวิชา 

กลุมวิชาบังคับ 

01066212 วงจรดิจิตอล 3 (3-0-6) 01066102 การออกแบบวงจรดิจิตอลและ 
การประยุกต 
3 (2-3-6) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวดัคมุ) สาขาวิชาวิศวกรรมการวดัและควบคมุ คณะวิศวกรรมศาสตร์ สจล. 

184 
 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ.2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ.2559) เหตุผลในการปรับปรุง 

01066214 เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟา 

3 (3-0-6) 

01066103 การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟา 

3 (3-0-6) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 

01066313 ไมโครโปรเซสเซอร 

3 (3-0-6) 

01066104 ไมโครโปรเซสเซอรและการ
ประยุกตใชงาน   
3 (2-3-6)  

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

01066223 สัญญาณและระบบ   
3 (3-0-6) 

01066107 สัญญาณและระบบ   
2 (2-0-4) 

เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

01066312 การควบคุมคุณภาพ   
3 (3-0-6) 

01066122 การควบคุมคุณภาพ   
2 (2-0-4) 

เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

01066323 มาตรวิทยา   
3 (3-0-6) 

01066120 มาตรวิทยาในเชิงวิศวกรรม 

3 (2-3-4) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

01066421 การสื่อสารขอมูลทางอุตสาหกรรม
และโครงขาย   
3 (3-0-6) 

01066108 ระบบคอมพิวเตอรและการสื่อสาร
ขอมูลอุตสาหกรรม   
3 (3-0-6) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา 

01066314 ระบบควบคุมแบบลําดับ 
ที่โปรแกรมได  
3 (3-0-6) 

01066110 ระบบอัตโนมัติ 
ในโรงงานอุตสาหกรรม   
2 (2-0-4) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

01066322 การออกแบบระบบการวัด   
3 (3-0-6) 

01066121 การออกแบบระบบการวัด 
2 (2-0-4) 

เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

01066422 ระบบวัดคุมนิรภัย 
3 (3-0-6) 

01066123 ระบบวัดคุมนิรภัย 
2 (2-0-4) 

เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

01066225 เครื่องจักรกลไฟฟา   
3 (3-0-6) 

01066109 เครื่องจักรกลไฟฟา   
3 (2-3-6) 

เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา/ 
ปรับหนวยกิต 

  01066130 หุนยนตอุตสาหกรรม 
และวิทัศนจักรกล   
2 (2-0-4) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066131 เศรษฐศาสตรวิศวกรรม 
2 (2-0-4) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวดัคมุ) สาขาวิชาวิศวกรรมการวดัและควบคมุ คณะวิศวกรรมศาสตร์ สจล. 

185 
 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ.2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ.2559) เหตุผลในการปรับปรุง 

  01066132 การบริหารโครงการทาง
วิศวกรรมการวัดคุม   1 (2-0-4) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066800 การเตรียมความพรอมโครงงาน
วิศวกรรม               1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

01066315 การผลิต สงจาย และจําหนาย 
ทางไฟฟากําลัง  3 (3-0-6) 

  ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066324 การวิเคราะหระบบไฟฟากําลัง   
3 (3-0-6) 

  ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066423 การออกแบบระบบไฟฟา   
3 (3-0-6) 

  ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066215 การทดลองทางวิศวกรรมไฟฟา   
1 (0-3-2) 

  ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066226 การทดลองทางวิศวกรรม 
การวัดคุม 1              2 (0-6-3) 

  ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066316 การทดลองทางวิศวกรรม 
การวัดคุม 2              2 (0-6-3) 

  ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066325 การทดลองทางวิศวกรรม 
การวัดคุม 3              2 (0-6-3) 

  ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

  01066900 ปฏิบัติการวิศวกรรมพื้นฐาน 
1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066901 ปฏิบัติการไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 
1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066902 ปฏิบัติการอุปกรณตรวจรูและ
อุปกรณแปลงสัญญาณ  1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066903 ปฏิบัติการคอมพิวเตอรชวยในการ
ออกแบบและการจําลอง   
1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066910 ปฏิบัติการระบบควบคุมแบบ
โปรแกรมไดและแบบกระจาย
หนาที่            1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066911 ปฏิบัติการระบบคอมพิวเตอรและ
เครือขายอุตสาหกรรม 1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 



มคอ. 2 

 

วศ.บ.(วิศวกรรมการวดัคมุ) สาขาวิชาวิศวกรรมการวดัและควบคมุ คณะวิศวกรรมศาสตร์ สจล. 

186 
 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ.2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ.2559) เหตุผลในการปรับปรุง 

  01066912 ปฏิบัติการการวัดและควบคุมใน
กระบวนการ            1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066922 ปฏิบัติการวาลวควบคุมและ 
ระบบทอ                   1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066923 สัมมนาและบรรยายพิเศษสําหรับ
วิชาชีพทางวิศวกรรม   1 (0-3-2) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

กลุมวิชาเลือกเฉพาะสาขา 

01066433 ระบบโรงงานอัตโนมัติ  3 (3-0-6)   ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066436 วิศวกรรมซอมบํารุง     3 (3-0-6)   ยกเลิกเพ่ือใหเหมาะสม
กับหลักสูตร 

01066434 เครื่องมือวัดเชิงวิเคราะห 
3 (3-0-6) 

01066441 เครื่องมือวัดเชิงวิเคราะหใน
กระบวนการ 
3 (3-0-6) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา/ 
ปรับปรุงเนื้อหาวิชา 

  01066442 ระบบผลิตกําลัง 
3 (3-0-6) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066443 วิศวกรรมหุนยนต 
3 (3-0-6) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

  01066444 การทดสอบแบบไมทําลายวัตถุ 
เพื่อการบํารุงรักษา  3 (3-0-6) 

เพิ่มใหหลักสูตรมีความ
เหมาะสม 

กลุมวิชาการศึกษาทางเลือก 

โครงงาน 

01066411 โครงงาน  1  
3 (0-9-0) 

01066801 โครงงานวิศวกรรมการวัดคมุ 1 
3 (0-9-0) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา 

01066411 โครงงาน  2  
3 (0-9-0) 

01066802 โครงงานวิศวกรรมการวัดคุม 2 
3 (0-9-0) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา 

สหกิจศึกษา 

01066412 สหกิจศึกษาเฉพาะดานทาง
วิศวกรรมการวัดคุม      6 (0-45-0) 

01006029 สหกิจศึกษา 
6 (0-45-0) 

ปรับเปลี่ยนชื่อวิชา/ 
เปลี่ยนรหัสวิชา 

 
 

 




